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WYWAZARKI / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIAHCUPOBOYHbIE CTEHbI

MODEL MICROM| MICRO | 2312/S | 2312L 2351 2351L | 2356 LP | 3305LP | MONOLITH 2322 2362L
ff———————=—1]
e
Srednica obreczy wywazanych koét " " " " " " " " " " o
Balanced rim diameter | luameTp aucka 10-22 10-30 10-30 10-30 10-30 10-30 10-30 10-30 10-30 10-30 10-30
Szerokos¢ obreczy wywazanych két " N " N o ] o c c o o
Balanced rim width / LnpyHa avcka 3-12 2-15 2-15 2-15 2-15 2-15 2-15 2-15 2-15 2-20 2-20
Doktadnos¢ wskazan wartosci wielkosci niewywazania
Imbalance value indicator accuracy 16 16 16 16 16 16 16 16 1G 1G/10G 1G/10G
TouHoCTL onpeaeneHns gucbanaHca
Masa wywazanych két do... | Balanced 70 k 70 k 70 k 70 k 70 k 70 k 70 k 70 k 80 k 200 k 200 k
wheel max. weight / MakcumanbHbIi Bec Koneca 9 9 9 9 9 9 9 9 9 9 9
Zasilanie elektryczne / Power supply / 3nektponutaHue | 230 V/50 Hz | 230 V/50 Hz | 230 V/50 Hz | 230 V/50 Hz | 230 V/50 Hz | 230 V/50 Hz | 230 V/50 Hz | 230V/50 Hz | 3x 400 V/50 Hz 230 V/50 Hz 230 V/50 Hz
Zasilanie pneumatyczne / Air supply
MHeBMONMUTaHMe - - - - - - 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar
Moc silnika napedzajacego
Driving motor power / MowHOCTL aBuraTens 80w 80 W 80w 80 W 80w 80w 80 W 80 W 80 W 150 W 150 W
Program ,,ukryty ciezarek”
“The hidden weight” / ,,CnpsiTaHbiv rpysuk” v v v v v v v v v X v
llo$¢ programéw ALU / Number of ALU programmes /
Konuuectso nporpamm ALU 2 6 6 6 7+2 (easy) 7+2 (easy) 7+2 (easy) 7+2 (easy) [%} 6 5+2
Optymalizacja / Optimization / OnTumusauusn v v v v v v v v X v
Syntezator mowy / Voice synthesizer / Cuntesatop peuu X X X X v v v v v X v
Automatyczny nastawnik / Automatic data input
ABTOMaTU4YECKUN BBOA AaHHbIX X X vix v 4 v v v v X
Wskaznik LED, Monitor LCD /
Led indicator, LCD monitor AT aa | e e ses | 7 ma
CBeTnoauoaHbIn ykasartenb, LCD moHuTOp
Uchwyt pPIeumatycznyl Pneumatic clamp X X X X X X v v v X X
HEBMaTUYECKUA 3KUM
Ultradzwiekowy czujnik pomiaru szerokosci
Ultrasonic rim width measurement sensor X X X X X v v v v X X
YnbTpa3ByKOBOM AaT4YUK U3MEPEHUS LWUMPUHBI AUCKA
Bezdotykowy ultradzwiekowy pomiar kota
Contactless wheel parameters measurement X X X X X X v v Camera X X
BeckoHTakTHOe U3MepeHue napaMeTpoB Koreca
Minimalizacja / Minimization / Muiumusauus X X X X X X X v v X X
Drukarka / Printer / MpuHTep X X X X X X X v v X X
Wymiary / Dimensions / Pazmepbl 880x1080x1420 | 880x1080x1420 | 1150x900x1400 | 1150x900x1400 | 1170x900x1450 | 1170x900x1450 | 1290x900x1450 | 1290x900x1450 | 1280x1000x1450 1630x1100x1580 1630x1100x1580




WYWAZARKI DO KOt / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIAHCUPOBOYHbIE CTEH,D,bI)

Naped reczny / Manually operated /

A PyuHon npusop
MICRO H @
: — hamulec nozny (opcja) &"‘o, 2
5, \?

%

— podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja

- brake (optional)

zalsS _ programme ALU
- programme ,hidden weight”
— optimization

E — TopMo3 (onuus)

— nporpamma ALU
— CNPATaHHBIN rpy3unK
— ONTUMM3aLUA

MICRO M

: - podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

— programme ALU
% - programme ,hidden weight”

- optimization

- nporpamma ALU
i — CNPATaHHBIN rpy3unK

— onNTMMM3auunA




WYWAZARKI DO KOt / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIAHCUPOBOYHbIE CTEHﬂbI)

MICRO

— podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

% — programme ALU

- programme ,hidden weight”
— optimization

- nporpamma ALU
— CNPATaAHHBIN rpy3unK
— OnTUMM3aumA

TROLL 2312S

: — podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

% — programme ALU
- programme ,hidden weight”

— optimization

E —-nporpamma ALU

—CMPATAHHBIN FPY3nK
—onTMMU3auua




WYWAZARKI DO KOt / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIAHCUPOBOYHbIE CTEHﬂbI)

TROLL 2312

: - autonaprowadzanie
- automatyczny nastawnik

- podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

% - automatic positioning lock
- automatic data input
- programme ALU
- programme “hidden weight”
— optimization

— aBTOMaTMyecKas 6110KMpPoBKa
— aBTOMaTUYECKNI BBOA, AaHHbIX
- nporpamma ALU

— CMIPATaHHbIN FPY3U1K

— onNTMM3aLuma

ij

TROLL 2351

: - autonaprowadzanie
- automatyczny nastawnik

- syntezator mowy

— podprogramy ALU

- podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

% - automatic positioning lock
- automatic data input
- voice synthesizer
— programme ALU
- programme “hidden weight”
— optimization

E — aBTOMaTMyecKasa 6/10KMpoBKa
— aBTOMATUYeCKNI BBOA, AaHHbIX
— CYHTEe3aTop peun
- nporpamma ALU
— CNPATaHHBIN rpy3unK
- onTMM3auma




WYWAZARKIZ NASTAWNIKIEM LASEROWYM / WHEEL BALANCER WITH LASER ADJUSTER
BAJIAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI CTA3EPHON JINHENKOW

»,

TROLL 2312 L

: - laserowy nastawnik
- podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

% — laser adjuster

- programme ALU
— programme “hidden weight”
— optimization

E — Na3epHas NMHerKa
— nporpamma ALU
— CNPATAHHbIV FPYy3UK
- onTumu3aumsa

TROLL 2351 L

— laserowy nastawnik

- ultradzwiekowy pomiar szerokosci
- syntezator mowy

— podprogramy ALU

- podprogram ,ukryty ciezarek”

- optymalizacja

% — laser adjuster
— ultrasonic rim width measurement sensor
- voice synthesizer
- programme ALU
- programme “hidden weight”
— optimization

—Nna3epHad NNHENKA
E - yJ'IpraBByKOBOVI OaTYUK N3MepeEHNA
LWPWHbI ANCKa
— CMHTE3aTOp peyn
- nporpamma ALU
— CMPATaHHbIN FPY3U1K
— onTnMm3auna




WYWAZARKI Z UCHWYTEM PNEUMATYCZNYM / WHEEL BALANCING MACHINES WITH PNEUMATIC
CLAMP / BATAHCUPOBOYHDIE CTEHA bl CMTHEBMATUYECKUM 3AXKUMOM KOJIECA )

TROLL 2356 LP

- laserowy nastawnik
: - syntezator mowy

— podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

% — laser adjuster

— voice synthesizer

— programme ALU

- programme “hidden weight”
— optimization

E — Nna3epHan NUHenKa

— CUHTE3aTop peun
- nporpamma ALU

— CNPATAHHbIN FPy3uUK
— ONTNMM3auunAa

¥2356 LP - bezdotykowy pomiar parametrow kofa / contactless wheel parameters measurement / 6eckoHTakTHOe
N3MepeHUe NapameTpoB Koseca

TROLL 3305 LP

— laserowy nastawnik

— minimalizacja

— pomiar bicia kota

— drukarka

- syntezator mowy

- podprogramy ALU

- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

% - laser adjuster

— minimization

— run-out measurement sensor
- printer

- voice synthesizer

— programme ALU

- programme “hidden weight”
- optimization

E — NnasepHan NUHenkKa

— MUHMMU3aLKA

— [aTuvK N3MepeHus breHns Koneca

- NpUHTEp

— CYHTe3aTop peun

- nporpamma ALU

— CMPATAHHBIN FPY3UK *¥3305 LP - bezdotykowy pomiar parametréw kofa / contactless

— onNTMM3aumA wheel parameters measurement/ 6eCKOHTaKTHOE U3MepeHne
napameTpoB KoJeca




WYWAZARKA MONOLITH / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIJAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI

MONOLITH

: - automatyczne opuszczanie ostony
- rzeczywisty obraz kota
- automatyczny pomiar kota
- monitor dotykowy
- autonaprowadzanie
- drukarka

% - automatic lowering hood
- real picture of the wheel
- automatic wheel measurement
- touch screen
- automatic positioning lock
- printer

— aBTOMATUYECKM OMYCKAIOLLNINCA KOXKYX
E - peasnbHbI 06pa3 Koneca

- aBTOMAaTUYeCKOe U3MepeHye Koneca

— CEHCOPHbIV dKpaH

- aBTOMaTunyecKasa 610K1poBKa

- NpUHTEP

AKCESORIA / ACCESSORIES/ AKCECCYAPDI )

PNEUMATYCZNY PODNOSNIK KOtA PPK-1

: - ci$nienie 8-10 bar
- wysokos$¢ podnoszenia 486 mm
- nos$nosc 65 kg
- minimalna wysokos¢ 162 mm
- maksymalna wysokos$¢ 809 mm
% - working preassure 8-10 bar
- stroke 486 mm
- capacity 65 kg
- min. height 162 mm
- max. height 809 mm
E - pabouee naBneHue 8-10 bar
- X0p, 486 mm
- rpy30nofgbeMHOCTb 65 kg
- MWH. BbICOTa 162 mm
— MaKc. BbICOTa 809 mm




AKCESORIA / ACCESSORIES/ AKCECCYAPDI J

Uchwyt szpilkowy do kétz obreczami bez otworu centralnego
Adapter for wheels without central hole
3aXKuMm 4N Konec 6e3 LieHTpanbHOro oTBepCTUs

WuU-2

Uchwyt szpilkowy do kétz obreczami bez otworu centralnego
Adapter for wheels without central hole

3axunm ans Konec 6e3 LeHTpanbHOro 0TBepCTUs
WU-2P

Uchwyt kétmotocyklowych /Motocycle adapter/
MOTOLMKNETHDbIN 3aX1UM

WU-5 A-uchwyt standardowy / standard / ctaHgapTHbliA
WU-5 P-uchwyt pneumatyczny / pneumatic / nHeBMaTuyecknii

Dociski palcowe / Finger clamp / ManbueBble 3a>KUMbl
DO-3P / DO-4P / DO-5P

Talerz dociskowy / Disc-clamp / lnckoBbiit 3axum
@190 mm

Stozki dodatkowe /Additional cones/[JononHuTenbHble KOHyCa

WST 40-58 mm
WST 42-65 mm
WST 43-80 mm podciety
WST 43-80 mm

WST 54-76 mm
WST 65-110 mm
WST 70-92 mm
WST 88-111 mm

WST 110-125 mm
WST 125-145 mm
WST 145-165 mm




WYWAZARKI CIEZAROWE DO KOt/ TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES /
BAJIAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI A1 TPY30BbIX ABTOMOBWJIEN

TROLL 2322
: — uchwyt kot ciezarowych

- pneumatyczny podnosnik kota

- osfona

- wyswietlacz LCD

- opcjonalnie uchwyt két osobowch

% — truck wheels adapter
- pneumatic lift
- hood
- LCD display
- car wheels adapter - optional

E — 3aXXUM ONA rpy30BbIX KoJiec
— MHEBMATUYECKNI MOABEMHUK

— 3aLUUTHBIV KOXYX
— LCD aucnnen
— 3a)KMM 1115 IErKOBbIX aBTOMOOUEn — onuyuma

Uniwersalny uchwyt ciezarowy
Universal truck wheels adapter
YHuMBepCanbHbIN 3aX1UM ANna
rpy30BbIX aBTMOOWMNEN

2322C tylko do kot ciezarowych / for truck wheels only / Tonbko ans Konec rpy3oBbix asTomobunen

TROLL 2362 L

: — uchwyt ciezarowy

- ostona
- pneumatyczny podnosnik kota
— monitor LCD
- syntezator mowy
- opcjonalnie uchwyt osobowy
— laserowy nastawnik i wskaznik

klejenia ciezarka

% - truck wheels adapter
- hood

- pneumatic lift

— LCD monitor

— voice synthesizer

— car wheels adapter - optional
— laser adjuster

E — 3aXXUM O1A rpy30BbiX KoJec
— MHEBMATUNYECKINI nogbeMHUK

— 3aLUNTHBIN KOXYX

— LCD moHuTop

— CMHTe3aTop peun

— Nla3epHas NMHenkKa

— 3a)KUM A1 NErKOBbIX aBTOMObMNeln — onuua

Uniwersalny uchwyt ciezarowy/
Universal truck wheels adapter/
YHuMBepCanbHbl 3aXKUM ana
rpy30BbIX aBTMObWEN

2362LC tylko do kot ciezarowych / for truck wheels only / Tonbko ans Konec rpy3oBbix aBTomobunen



MONTAZOWNICE DO KOt / TYRE CHANGERS / LUWUHOMOHTAXHbIE CTAHKU

MODEL

OLA

JANKA

JANKA K

JANKA KK

UNI-ROB

uT 27

AT 26

UT 56

AT 56

NI-TROL

Zewnetrzne mocowanie obreczy
Outer clamping range
Ovnana3oH 3axuma cHapyxu

10-20"
10-23"

10-20"
10:1_23’!

10-20"
10"_23”

10-20"
10-23"

Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range
[vana3soH 3axuma usHyTpu

13-23"
13-26”

13-23"
13-26”

13-23"
13-26”

13-23”
13-26”

10 - 30”

14 -27"

14 - 28”

14 - 56"

14 - 56”

Maksymalna szerokos¢ kota
Max. wheel width
MakcumanbHas WKUpuHa koneca

15"

15"

15"

15"

15"

780 mm

820 mm

1065 mm

1065 mm

Maksymalna srednica kot
Max. wheel diameter
MakcuManbHbI AnameTp Koneca

1070 mm

1070 mm

1070 mm

1070 mm

1200 mm

1600 mm

1640 mm

2300 mm

2300 mm

Sita nacisku sitownika odklejacza
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cwuna omkuma npu 10 6ap

1500 kg

1500 kg

1500 kg

1500 kg

2000 kg

3000 kg

3000 kg

4200 kg

4200 kg

Cisnienie robocze
Operating pressure
Pa6ouee naBneHue

8-10 bar

8-10 bar

8-10 bar

8-10 bar

8-10 bar

130 bar

130 bar

130 bar

130 bar

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CkopocThk BpalleHusa ctona

7 obr./min
(14 obr./min)

7 obr./min
(14 obr./min)

7 obr./min
(14 obr./min)

7 obr./min
(14 obr./min)

7 obr./min
(14 obr./min)

6 obr./min
(12 obr./min)

6 obr./min
(12 obr./min)

6 obr./min
(12 obr./min)

6 obr./min
(12 obr./min)

Zasilanie elektryczne
Electric supply
AnekTponuTaHue

3x400V/50 Hz

3x400V/50 Hz

3x 400 V/50 Hz

3x400V/50 Hz

3x 400 V/50 Hz

3x400V/50 Hz

3x400V/50 Hz

3x400V /50 Hz

3x400V /50 Hz

Moc silnika
Motor power
MowHocTb gBUratens

0,75 kW

0,75 kW

0,75 kW

0,75 kW

0,75/1,1 kW

3x400V,1,5kwW
1400 rpm

3x400V,1,5kw
1400 rpm

3x380V, 1,311,8
kW,1400/3000 rpm

3x380V,1,31,8
kW,1400/3000 rpm

Silnik pompy
Pump motor
OBuratens Hacoca

X

X

X

X

X

3x400V,1,5kW
1400 rpm

3x400V,1,5kW
1400 rpm

3x380V,1,5kW
1400 rpm

3x380 V, 1,5 kW
1400 rpm

Masa maszyny
Weight
Bec cTaHka

180 kg

200 kg

250 kg

300 kg

400 kg

560 kg

530 kg

770 kg

850 kg

Wymiary (szer/wys/gteb) mm
Dimensions (wight/height/depth) mm
Pa3mepsb! (LumpuHa/BbicoTa/rny6uHa)

800/1520/900

800/1520/900

850/1520/900

950/1520/900

1580/2250/1642

1430/860/1550

1390/700/1400

1640/800/2000

1910/866/1720

Uchwyt kota
Wheel chuck
KpenneHue koneca

Pneumat.

Pneumat.

Pneumat.

Pneumat.

Mechaniczny

Hydrauliczny

Hydrauliczny

Hydrauliczny

Hydrauliczny




MONTAZOWNICE DO KOt / TYRE CHANGERS / LLUHOMOHTAXHbIE CTAHKU ’

SRR AAAAAANAT

Ola Janka

UNI-ROB

Janka K

Janka KK

1



MONTAZOWNICE DO KOt / TYRE CHANGERS / LLUHOMOHTAXHbIE CTAHKU >

urt27 AT 26

uT27 M

UT 56 AT 56
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WYWAZARKA DO WALOW / BALANCING MACHINE FOR DRIVE SHAFTS /
BAJIAHCUPOBOYHbI CTEHA, BEAYLUUX BAJIOB

Wywazarka TROLL WN-04 jest przeznaczona do dynamicznego wywazania watéw napedowych jedno-, dwu- i trzy-

czesciowych w jednym cyklu pomiarowym.

TROLL WN-04 is a balancing machine for one-, two- or three-pieces drive shafts dynamic balancing in one measuring cycle.

BanaHcnpoBouHblii cteHs TROLL WN-04 npefiHa3zHaueH Ana AMHaMUUYecKon 6anaHCUPOBKU LENbHbIX, ABYX- WU Tpex-

YacCTHbIX BeAyLWKnX BasioB B O4HOM U3MePUTENIbHOM LKNe.

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKWE NMAPAMETPbI TROLL WN-04
Max. $rednica wywazanych watéw Max. balanced shaft diameter [AvameTp 6anaHcMpoBaHHbIX BaNOB (MaKC.) 300 mm
Max. dtugo$¢ wywazanych watdéw Max. balanced shaft length [AnvHa 6anaHcMpoBaHHbIX BasoB (Makc.) 3550 mm
Doktadnos¢ wskazan wielkosci niewywazenia Balancing accuracy TOYHOCTb yKa3aHWs BENUMHBI AncbanaHca 1g
Doktadnos¢ sygnalizacji potozenia Imbalance position indicator accuracy TOYHOCTb yKasaHws No3nLmK AucbanaHca 3 stopnie / degrees / rpa,lyca
Czas pomiaru Measuring time Bpems namepeHwus ca.10s
Max. ciezar wywazanych watéw Max. balanced shaft weight Bec 6banaHcpoBaHHbIX BasoB (Makc.) 100 kg
Moc silnika napedzajacego Driving electric motor power MouiHocCTb 3nekTpoasuratens 0,75 kW
Predko$¢ obrotowa watu (w trakcie pomiaru) | Shaft rotation speed during measurement [CkopocTe BpalleHus Basna BO BPeMs M3MEPEHNA 920 obr./min.
Zasilanie elektryczne Electric supply dnekTponuTaHue 3 x 400 V/ 50 Hz
Zasilanie pneumatyczne Air power supply Heobxoavmoe nHeBmoobecneyeHve 6-10 baréw

L

Oferujemy takze wywazarki do watéw korbowych, wentylatoréw, rotoréw silnikow elektrycznych orazinnych elementéw

wirujacych. Maszyny wykonane sg na zamowienia klientéw z uwzglednieniem parametréw | specyficznych cech

wywazanych podzespotow.

i

We offer as well balancers for cranckshafts, fan rotors, electric motor rotors and for other rotational mechanical parts.
Balancing machines can be produced on customer's individual order considering balanced parts parameters and

specific features given by customer.

I'IpennaraeM TaKxe 6aﬂaHCVIpOBO‘-|HbIe CTeHAbI KONNEHYaTbIX Ba/lioB, POTOPOB BEHTUNATOPOB, POTOPOB INEKTPUUHECKNX
asuratenen unm NHbIX Bpalaowmxca mexaHn4yeCcknx yacten. CTeHAbl M3roTaBNMBaETCA NO 3aka3aM KIIMEHTOB C yyeTom

napameTpoB U 0CO6eHHOCTEN 6aNaHCMPOBAHHbIX YacTel.
13



14

INFORMACIJE / INFORMATION / UH®OPMALLUA

HYDRAULICZNE URZADZENIA DO NAPRAW OBRECZY KOL

Urzadzenia przeznaczone sg do napraw obreczy stalowych i aluminiowych o srednicach od 10 do 30 cali (w zaleznosci od wersji).

Naprawa obreczy wykonywana jest za pomoca sitownika hydraulicznego i odpowiednio dobranych i wyprofilowanych naktadek roboczych,

znajdujacych sie w wyposazeniu maszyny. Urzadzenie moze by¢ wyposazone w szybkomocujacy uchwyt hydrauliczny, umozliwiajacy

ustalenie potozenia i pewne zamocowanie naprawianej obreczy. Czynnosci naprawcze sa tatwe do wykonania, a ich czas nie przekracza

kilku minut. Naktadki robocze pozwalaja na naprawy uszkodzonej obreczy w dowolnym punkcie jej krzywizny. Urzadzenie posiada

przyrzad do lokalizacji deformacji obreczy oraz tokarke.

DANE TECHNICZNE PO-14 S PO-16 / PO-18 | PO-22 /30 |PO-22 H /30 H* ROLLER DIGITAL
Zakres srednic naprawianych obreczy 24" 24" 24"/30" 24"/30" 18" 26"
Max. cisnienie pompy hydraulicznej 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar 160 bar 200 bar
Zasilanie elektryczne 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz | 3x400V 50Hz | 3x400V 50Hz | 3x400V 50Hz | 3x400V 50Hz
Moc silnika pompy hydraulicznej 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,5 kW
Moc silnika napedu - 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,1 kW
Gtosnos¢ urzadzenia < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA
Masa urzadzenia 160 kg 410 kg 450 kg 450 kg 410 kg 720 kg

RIM STRAIGHTENING MACHINES

For steel and alloy rims of 10" till 24" diameter. Hydraulic cylinder and 12 centering pads included in standard equipment are the

main parts of the machine. Rim straightening is a simple process and takes only few minutes. Centering pads allow to repair the

damaged rim at any point of the rim. Mechanical run-out sensor locates the deformation position when the rim has been placed on

machine’s axle. The rim is fixed by centering pads and flanche which seated on axle.

TECHNICAL DATA PO-14 S PO-16 / PO-18 | PO-22 /30 |PO-22 H /30 H* ROLLER DIGITAL
Max. rim diameter 24" 24" 24"/30" 24"/30" 18" 26"
Max. hydraulic pump pressure 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar 160 bar 200 bar
Power supply 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz | 3x400V 50Hz
Pump motor power 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,5 kW
Drive motor power - 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,1 kW
Noise level < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA
Weight 160 kg 410 kg 450 kg 450 kg 410 kg 720 kg

CTAHKU ANnAa PUXTOABKU ANCKOB

MpeAHa3HaYeHbl A8 PeMOHTa CTa/bHbIX U IUTLIX AUCKOB AnameTpom oT 10 o 24 AroMOB. B cTaHAapTHYHO KOMIMIEKTALMIO CTaHKa BXOAAT
€ro rnaBHble paboume yacTm — rMAPaBAMYECKUA LMAMHAP U 12 pabourx LLEeHTPUPYIOLWMX HakNafoK pasHbIX AMaMeTpoB. PuxToBka Avcka
NPOV3BOAUTCA B HECKOJIbKO MWHYT. Paboune Haki1aAky MO3BOJAOT PEMOHTUPOBATb MOBPEXAEHHble AUCKU B Nt06OW Ux Touke. Mecto

AedopmaLn onpesenseTca MexaHN4eckvM JaTyvkoM bueHuns, nocne 3akpenieHns Auncka Ha yHUBepcaibHOM ¢aHLLe, NOCaXXEHHOM Ha

LIMNWHAENe CTaHKa C MOMOLLbIO LIEHTPUPYHOLLMX HaKIaAoK U KpenexHbix 60aToB.

TEXHNYECKUE MAPAMETPbDI PO-14 S PO-16 / PO-18 PO-22 /30 |PO-22 H/ 30 H* ROLLER DIGITAL
Makc. AMaMeTp amucka 24" 24" 24"/30" 24" /30" 18" 26"
MaKC. AaBNeHVe MMApaBAnYeckoro Hacoca 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar 160 bar 200 bar
aNeKTponuTaHve 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz | 3x400V 50Hz
MOLLHOCTb 3/1eKTpOABUraTeNs Hacoca 0,55 kw 0,55 kw 0,55 kw 0,55 kw 0,55 kW 1,5 kW
MOLLHOCTE S/IEKTPOABMTATENA - 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,1 kW
npveoga

YpOBEHb LUyMa < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA < 70 dBA
Bec 160 kg 410 kg 450 kg 450 kg 410 kg 720 kg

H* z uchwytem hydraulicznym - with hydraulic adapter - ¢ rugpaBanyeckum 3axkumom




PROSTOWARKI / RIM STRAIGHTENING MACHINES / PUXTOBOYHbIE CTAHKU )

o mcnamrnd

»»»»

PO-16 PO-18

PO-22/30 P-POLER PO-22H/30H

| arolssnll

ROLLER DIGITAL

PO-14S model bez tokarki, z napedem recznym.
Hand operated model without lathe.

MoZe/lb C PyY4HbIM NPUBOLOM U 6€3 TOKapHOro
npucnocobaeHums.
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POLERKI / POLISHERS / MOJINPOBAJIbHbIE CTEH/ bl

J

Urzadzenia stuzgce do szlifowania i polerowania felg aluminiowych po wszelkiego rodzaju uszkodzeniach
i naprawach powierzchni zewnetrznej. Model PCLN to urzgdzenie z automatycznym sterowaniem

ramienia roboczego oraz z wygodnym, uniwersalnym mocowaniem felgi pozwalajgcym na naprawe
trudno dostepnych miejsc

|

Machines for polishing aluminum rims after all kinds of exterior surface damage and repair.

PCLN is a model with automatic control working tool-arm and functional, universal quick-release rim
chuck

i

CteHapl AnA WANGDOBKM M MOSMPOBKU AIOMMHUEBBLIX OMCKOB MOC/AE MOBPEXAEHMA U PEMOHTA.
PCLN — 3TO0 moaenb ¢ aBTOMaTMYeCKMM paboumm nieyom UM GpyHKUMOHANbHbIM, YHMUBEPCASbHbIM

16

6bICTpO-C'beMH bIM 3aXXMMOM ANCKa

7

PLS

\

P
o
L
]
s
H
&!
c

i

PCLN
DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE AAHHbIE PLS PCLN
Zasilanie elektryczne Electric supply dNeKkTpryeckoe nutaHme 3x400V /50 Hz 3x400V /50 Hz
Moc silnika napedu Motor power MoLHOoCTb 21eKTpoABUraTens 1,1 kW 2,2 kW
Maksymalna Srednica MaX|ma‘| polished rim VR e 30" 28"
naprawianych obreczy diameter
; recznie automatycznie
Sterowanie . ;
" Working arm control |YnpassieHue pabounm naeyem manually automatically
ramieniem roboczym
BPYYHYHO aBTOMaTUYECKM
Predkosc¢ obrotowa silnika Motor rotation speed | CkopocTb BpalleHus MoTopa 300(()OC)6k;rr'J/;$|:'H(‘;pm) 280(()Oo6kt))rr.3/;:;:.H(‘;pm)
Wymiary (wys./szer./dtug.) Dimensions Pa3mepsl 1200/880/1150 mm 1850/1620/1670 mm
Masa Weight Bec 130 kg 390 kg



KOMPUTEROWY WULKANIZATOR / COMPUTERIZED VULCANIZER /
KOMIbIOTEPHbIN BYJIKAHU3ATOP

)

TEXHUYECKUE
DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA WULKAN 2000
MAPAMETPbI
= : AnanasoH
Zakres regulagji : HeaFlng temperature L — 110-165°C
temperatury grzania adjustment range
Temnepatypbl Harpesa
8 Heating time AvanasoH
Zakres regulacji czasu . A
: adjustment perynmposaHua 0-120 min
grzania e
ge BPEMEHW Harpesa
Moc grzatek Heater power rating MOLLIHOCTb Fpeniok 2x350 W
Zasilanie elektryczne | Electric power supply 3nel:;rr;::ce|<oe 220V/50 Hz
Zasilanie pneumatyczne| Supply air pressure nHe?_IN;Ii;::ZCKoe 0,6-1 MPa b

KOMPRESORY / COMPRESSORS / KOMIMNPECCOPbDI

" a‘ i

il 1

i
O
“*9}\
DANE TECHNICZNE / TECHNICAL DATA / MODEL
TEXHUYECKWE AAHHBIE GD200/475 |GD 270/515| GD500/1210
Wydajnos¢ teoretyczna / Air Displacement / Mozaya Hacoca 42796 r'ég“ 53115 r'é%“/ 1%%@“
Il.ttokow/ il. stopnisprezania / Compression ration / Crernexb oxarus 2/2 2/2 2/2
Hatas /Noise/ LLiym 80 [dB] 80 [dB] 82 [dB]
Zbiornik / Receiver / O6bém pecviBepa 200 litrow | 270 litrow | 500 litrow
Napiecie zasilania / Power supply / VicrouHmk nutaHns 400V /50Hz {400V /50Hz| 400V /50Hz
Mocsilnika/ Motor Power/ MolLHoCTb AByratens 3,0kwW 3,0kwW 7,5 kW
Cisnienie max/ Pressure/ [laenieHne 10 bar 10 bar 10 bar
Masa/ Weight /Bec 125kg 140kg 285kg »

17



18

KLUCZ ELEKTRYCZNY / ELECTRIC IMPACT WRENCH / SJIEKTPUYECKUA FTAVKOBEPT )

L

Klucz elektryczny do két Multi stuzy do odkrecania i przykrecania srub i nakretek két samochodéw
ciezarowych, autobuséw, pojazdéw budowlanych, rolniczych i wojskowych. Konstrukcja klucza Multi
dobrana jest przez producenta w taki sposdb, aby zapewni¢ optymalne potgczenie efektywnosci
pracy i niezawodnosci urzagdzenia z bezpieczeristwem operatora.

i

Electric heavy-duty impact wrench MULTI to screw and unscrew bolts and nuts in truck, bus,
construction, military and agricultural vehicle wheels. For operating indoor and outdoor. For lifted and
rested on wheels vehicles

dNeKTpuyeckunii rakoepT Multi cAyKUT ONS OTKPyYyMBaHWA M 3aKPyuyMBaHMA raek M 60aTOB
aBTOMOBU/IbHBIX KONEC, KoNec aBTOBYCOB, CTPOUTE/IbHBIX, BOEHHbIX U CE/IbCKO-XO3ANCTBEHHbIX MALUWH.
MaikoBepT NpeAHasHayYeH Aaa paboTbl BHYTPY NOMeLLEHMA U Ha OTKPbITOM Bo3ayxe. OTKpyYnBaHue u
3aKpy4MBaHME NPOU3BOANTCA B MOAHATbIX MOJHOCTbIO MO0 YAaCTUYHO MaLUMHAX, a TaKXKe B MalLuMHaX
ONyLLEHHbIX Ha KoJlecax

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE AAHHbIE MULTI
Zasilanie elektryczne Electric supply DNeKTpUYECKoe NUTaHne 3 x 400 V/50 Hz
Moc znamionowa silnika Motor power MolwHOCTb 3n1eKTpoABUraTens 1,1 kW
Znamionowa predkos¢ Motor rotation speed CkopocTb BpalleHns MoTopa (1400 obr./min (rpm)(06op./MuH.)
Moment udarowy Stroke strength MoMEHT cubl 400 — 2500 Nm
Rozmiar nasadki Wrench spanner size Pa3mep Hacagku 1"
Zakres temperatur pracy Temperature range [lmanasoH Temmepatypsbl -10 do 35°C
Wymiary Dimensions Pasmepsl 1040/600/1500 mm
Masa Weight Bec 64 kg




NITOWNICA / RIVETING MACHINE / KNEMAJIbHbIA CTAHOK

J

Urzadzenie PUN-1 przeznaczone jest do nitowania oktadzin hamulcowych, stosowanych w pojazdach

|

Zrédtem napedu w urzadzeniu jest sitownik pneumatyczny sterowany pedatem.

samochodowych nitami rurkowymi/stalowymi, mosieznymi, miedzianymi lub petnymi-aluminiowymi.

i

aluminium. Driving pneumo-cylinder is controlled by a pedal.

PUN-1 is a machine for vehicle brake linings riveting by tubular rivets made of steel, brass, copper or

KnenanbHbin ctaHok PUN-1 npegHasHaueH Afia KNENKU TOPMO3HbIX HAKMAJOK aBTOMOOMNIEN C MOMOLLbIO

NHEBMAaTMYECKUN cepsoaBuratesib yrIpaBJ'IFIEMbIVI nefanbio.

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE AAHHbIE PUN-1
Skok trzpienia roboczego | Stroke of rivet header Xoa paboyero crep>xHs 28 mm
Zasilanie pneumatyczne Air pressure supply MHeBMaTMyeckoe NuTaHne 7 do 10 bar
Cisnienie robocze Working pressure Pabouee saBneHve 4 do 7 bar
Gniazdo kowadetka Seat of anvil [He340 HakoBaNbHM ruchome/ movable/ nogewxHoe
Zakres temperatur pracy Range of working NHTepBan paboumnx Temnepatyp 0°C do 40°C
Wymiary gabarytowe Dimensions Pasmepol 675x550x200 [mm]
Masa Weight Bec ~ 60 kg
Sila nacisku Equipment force Pabouas cuna 45 kN (7 bar)

pr6anbIX 3aKNENOK: CTaNbHbIX, NIaTyHHbIX, Me[HbIX WA NONHO-aJIIOMNHNEBDIX. B craHke npnmeHeH
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PODNOSNIKI / LOW RISE LIFTS AND AIR JACKS / NTOAbEMHUKU

PP-1
Justyna

PPS-5

PP-11
Macius

PP-3 HPJ50T3
Marek
DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE AAHHbBIE PPS-5 PP-1 PP-11 PP-3 HPJ50T3
Nosnos¢ Load capacity l'pysonogbemMHoOCTb 2000 kg 1150 kg 1150 kg | 3500 kg | 15/30/50 kg
Zasilanie pneumatyczne Air supply MHeBMO-nuTaHNe 7 bar 8 bar 8 bar 8 bar 8 bar
Wysokos¢ w stanie spoczynku Min. height MwiH1ManbHas BbicoTa 80 mm 140 mm | 140 mm | 135 mm 156 mm
Wysokos¢ podnoszenia Lifting height Bbicota noavema 380mm | 360 mm | 340 mm | 465 mm 497 mm
Masa Weight Bec 400 kg 14 kg 13 kg 25 kg 60 kg
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PODNOSNIKI / LIFTS / MTOABEMHUKUN

PRIMA

PN-4C

2826 mm

1800 mm

PD-2A

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE NMAPAMETPbI PRIMA PN-4C PD-2A
Nosnos¢ Load capacity [py3onoAbeMHOCTb 3000 kg 4000 kg 4000 kg
Zasilanie elektryczne Electric supply SnekTponuTaHue 3x400V /50 Hz | 3x400V /50 Hz | 3x400V /50 Hz
Wysokos¢ w stanie spoczynku Min. height MwuHUManbHas BbicoTa 105 mm 290 mm 110 mm
Wysokos¢ podnoszenia Lifting height BbicoTa nogbema 2000 mm 2160 mm 1900 mm
Masa Weight Bec 725 kg 2360 kg 640 kg
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PRZYRZAD PA-10K DO POMIARU | REGULACJI CISNIENIA W OGUMIENIU POJAZDOW /

TIRE PUMPING DEVICE PA-10K/ ABTOMAT AJ1A HAKAYNBAHUA LLUVH PA-10K

TEXHUYECKUE

DANETECHNICZNE | TECHNICAL DATA AAHHbIE PA-10K
Zasilanie elektryczne Electric supply JnekTponutaHue 230V 50 Hz
Pobdr mocy Power consumption [[oTpebaeHve MoLwHOCTM 30W
Zasilanie pneumatyczne Air supply [MHeBMO-NuTaHNe max. 10,5 bar
Zakres wskazan Measuring range | /lvanasoH n3mepeHus 0-9,9 bar

Doktadnos¢ pomiaru Accuracy ToyHocTb +/- 0,1 bar
Masa Weight Bec 10 kg
Wymiary Dimensions Pasmepsl 255 x 245 x 125
Temperatura pracy Temperature range |/Jnana3oH Temnepatypsl 0 -45°C
Wilgotnos¢ Humidity BnaxHocTb <95%

Przyrzad zalecany do Stacji Kontroli Pojazdéw

GENERATOR AZOTU E-1136 / TYRE NITROGEN INFLATOR E-1136 / TEHEPATOP HAKAYKUN KOJIEC A3OTOM E-1136

Automat
DANETECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHWYECKUE AAHHbIE E-1136
Stezenie azotu Concentration of nitrogen KoHueHTpauua a3ota 95%
Pojemnos¢ zbiornika Tank capacity O6bEM pecuBepa 471
Wydajnos¢ Efficiency Mpov3BoAVTENbHOCTD 50 I/min.
Maks. ci$nienie azotu Max. pressure of nitrogen Makc, saBneHune asota 8 bar
Cisnienie azotu na wyjsciu Output pressure [laBneHue a3oTa Ha BbIxozje < 7,5 bar
Zasilanie elektryczne Power supply JnekTponutaHune 230V 50 Hz
Masa Weight Bec 80 kg



KLIMATYZACJA / AIR CONDITIONING / KOHAULUOHEP ’

PARAMETRY Komfort Premium
Wydajnos¢ pompy prozniowej 130 I/min 130 I/min
Szybkos¢ odzysku 300 g/min 300 g/min
Dokfadnos¢ dozowania czynnika 19 19
Dtugos¢ przewodow 180 cm 300 cm
Zbiornik czynnika 12 kg 22 kg
Podtaczenie elektryczne 230V 230V
Drukarka X v

Komfort Premium

OSLONA DO POMPOWANIA KOLA/CAGE FOR WHEELS INFLATING /KJIETKA AJ11 HAKAYUBAHUA KOJIEC >

Bl

I ;lggm .
.

|

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA | TEXHUYECKME AAHHDIE K-1 K-2
Maks. ci$nienie Max. pressure Makc. gaBneHvie 12 bar\6apoB 12 bar\6apoB
Wymiary wewnetrzne | Inside dimensions BHyTpeHHble rabapuThbl 640/1300/1300 740/1390/1430
Wymiary zewnetrzne | Outside dimensions BHeluHne rabaputbl 750/1340/1330 850/1550/1480
Masa Weight Bec 180 kg 200 kg
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DODATKOWE WYPOSAZENIE / ADDITIONAL EQUIPMENT / AONOJIHUTE/IbHOE OBOPYOBAHUE

Inflator IFL-25 / Dopetniacz powietrza P-7A / Kaseta na ciezarki /
Inflator IFL-25 / Portable inflating tank P-7A / Casette-shelf for weights /
WHonaTtop IFL-25 ansa ynapHoM Hakaukm Konec MNepeHoCHbIN pecrBep ANA nogkaukm Kkonec P-7A noska AnA rpysnkos

max. $rednica 960 mm
max. diameter 960 mm
Makc. anameTp 960 mm

Rozpieracz opon R-1/
Mechanical expander of tyres R-1/
Pacnuparenb wuH R-1

Nacinarka do opon PSO 15/
Tires regrooving machine /
MalumnHKa Ana HapesKn NnpoTeKkTopa

Wanna wulkanizatorska PNEUBAD-1 / Leak-proof tester PNEUBAD-1 /
Tectep repmetnyHocTy Konec PNEUBAD-1

Cegi C-1/ Pliers C-1 / Knewm-monoTok C-1 Cyrkiel C-2/ tyzka wulkanizatorska L-1/
Rim width calliper C-2 / Lever L-1/ JToxka L-1

24 N3mepuTenb wnpuHbl gncka C-2



WARUNKI SPRZEDAZY

\  GWARANCJA
W przypadku wywazarek 24 miesiace od daty zakupu. W przypadku innych wyrobdw 12 miesiecy gwarangj.

OPAKOWANIA
Maszyny i urzadzenia sprzedawane s bez dodatkowych opakowan transportowych. Na zyczenie odbiorcy maszyny moga by¢ odptatnie
pakowane na palecie i zabudowane pudtem kartonowym bez dna lub zafoliowane.

XX DOSTAWA
oooo/
eeo Mozliwa dostawa do zaktadu klienta.

% SERWIS

Zapewniamy wdasny serwis gwarancyjny w ciagu maksimum 72 godzin od daty zgtoszenia usterki
/ Czescizamienne wysytamy w ciagu 24 godzin.

SZKOLENIE
Kazdorazowoprzy odbiorzezakupionychmaszyn.

S WARUNKI ZAPLATY
\ Przelew bankowy na konto firmy UNI-TROL lub zaptata gotowka w kasie firmy przy odbiorze wyrobow.

| Sprzedaz leasingowa za posrednictwem dowolnego towarzystwa leasingowego.

Bardzo dobrajakosc, krotkie terminy realizacji zamowienia, sprawny i szybki serwis oraz atrakcyjne ceny naszych wyrobow.

ﬂe ZAPEWNIAMY

NOTATKI/NOTES / 3BAMETKIA

Ze wzgledu na nieustanny rozwdj produktdw, zastrzegamy sobie prawo do nieznacznych zmian w specyfikacji urzqdzen
oraz ich wyglqdzie. / Due to continuous product development we reserve the right to implement minor changes in
product specifications and design. / B ceazu c nocmoAaHHbIM pazgumuem npodyKmos, Mbl ocmassigem 3a cobol npaso
Ha He3Ha4yumesibHble U3MeHeHUsA UX mexHUYecKux cneyugukayudi u 0usadHa.



UNI-TROL

Uni-trol produkuje od 1988 r.maszyny i urzadzenia do obstugi két pojazdow.
W naszej nowoczesnej fabryce w Warszawie produkujemy wyroby oparte
na wilasnych, oryginalnych rozwigzaniach konstrukcyjnych. Wieloletnie
doswiadczenie zawodowe naszych pracownikéw oraz stosowane procesy
technologiczne gwarantujg wysoka jakosc i trwatos¢ naszych produktéw.

Uni-Trol, since its establishment in 1988 has been producing machinery and
equipment to handle the vehicle wheels. In our modern factory in Warsaw
we produce products on our own original design solutions. Many years of
experience of our employees and processes used, ensure the high quality
and durability of our products.

Uni-Tpon BbinyckaeT ¢ 1988 roaa cTaHKn 1 060pyaoBaHmne And TEXHUYECKOro
o6CNyXMBaHNA KosleC TPaHCMOPTHbIX CpeacTB. B Hawem coBpeMeHHOM
3aBoge B BaplwaBe npownsBogMm npogyktbl Ha OCHOBE COOCTBEHHbIX
OPUIMHANbHbIX AN3AUHEPCKUX peweHun. MHoroneTHuUM onbiT Hawux
COTPYAHMKOB 1 NUCMOMb3yeMble MPoLeCcChl, 06ecneyatoT BbICOKOE KauyecTBO
N NPOYHOCTb HaLlbIX MPOAYKTOB.

UNI-TROL Sp. z 0.0.

UNI-TROL CO. LTD.

ul. Estrady 56

01-932 Warszawa POLAND

Zaktad Produkcyjny i Salon Sprzedazy

Manufacturing Plant and Store

tel./fax: +48 (22) 817 94 22 Dystrybutor
8349013
83490 14

www.unitrol.pl
www.unitrol.eu
e-mail: office@unitrol.pl



http://www.unitrol.pl/
http://www.unitrol.eu/
mailto:office@unitrol.pl
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