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WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN
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Srednica obreczy wywazanych két | Rim diameter

BDunametp aucka | Felgendurchmesser 10-22 10-30 10-30 10-30

Szerokos$¢ obreczy wywazanych két | Rim width

LUupuHa pucka | Felgenbreite 3-12 2-15 2-15 2-15

Doktadnos¢ wskazan wartosci wielkosci niewywazania
Balancing accuracy
TouHocTb onpeaeneHus aucbanaHca
Auswuchtgenauigkeit

1G 1G 1G 1G

Maks. masa kota | Max. wheel weight

Makc. Bec koneca | Max. Radgewicht g ke ks 70kg

Zasilanie elektryczne | Power supply

230V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz 230 V /50 Hz
nekTponutaHue | Stromversorgung

Zasilanie pneumatyczne | Air supply
Muesmonutanue | Luftversorgung

Moc silnika napedzajacego | Driving motor power

. 80 W 80 W 80 W 80 W
MouwHocTb gsuratens | Motorleistung

Program ,,ukryty ciezarek” | “The hidden weight” v v 7 v
»CnpaTaHbIi rpy3uk” | “Hinter-Speichen-Platzierung”

llo$¢ programéw ALU | Number of ALU programmes

n
Konuuectso nporpamm ALU | ALU Programme 2 6 6 7+2 (easy)

Optymalizacja | Optimization
OnTtumusauma | Optimierung v v v v

Syntezator mowy | Voice synthesizer v
CuHTe3aTtop peum | Sprachssynthesizer

Automatyczny nastawnik
Automatic data input
ABTOMaTMYECKUIA BBOA AAHHbIX v v
Automatische Dateneingabe

Wskaznik LED, Monitor LCD

LED display, LCD monitor ol m m _

LED gucnneii, LCD moHuTOp
LED Display, LCD Monitor LED LED LED LCD

Uchwyt pneumatyczny | Pneumatic clamp
MHeBmaTUuYeckuin 3axkum | Pneumatische Radspannung

UltradZwiekowy czujnik pomiaru szerokosci
Ultrasonic rim width measurement sensor
YNbTPa3ByKOBOM AATYUK U3MEPEHMA LUMPUHBI AUCKA -/Y -/Y
USG Sensor fiir Felgenbreitemessung

Bezdotykowy ultradZzwiekowy pomiar kota
Contactless wheel parameters measurement
BecKOHTaKTHOE U3MepeHne NapamMeTpoB Koneca
Beriihrungslose Radparameter Messystem

Minimalizacja | Minimization
MwuHumusayms | Minimierung

Drukarka | Printer | NpuHTep | Drucker - - o -

Wymiary | Dimensions
Pazmepbl | Abmessungen 880x1080x1420 880x1080x1420 1113x900x1470 1113x900x1470
(mm)



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BA/TAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

uni-TROL

10-30" 10-30" 10-30" 10-30" 10-30"
2-15" 2-15" 2-15" 2-20" 2-20"
1G 1G 1G 1G/10G 1G/10G
70 kg 70 kg 80 kg 200 kg 200 kg
230V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz 230V /50 Hz
8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar 8-10 bar
80 W 80 W 80 W 150 W 150 W
v v v = v
7+2 (easy) 7+2 (easy) ©0 6 5+2
v v v = v
v v v e V4
v v v e V4
LCD LCD LCD LED LCD
v v v = =
v v v = =
Kamera
v v Camera - -
- V4 - -
1113x900x1470 1290x900x1450 1360x1050x1480 1630x1100x1580 1630x1100x1580



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BEANTAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

2312 (FL)

— autonaprowadzanie

G — automatyczny nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

— automatic positioning lock

— automatic data input

— programme “hidden weight”
— optimization

— aBTOMATUYECKWU BBOZA, AaHHbIX
—  CMPATaHHbIN rpy3uK
— onTumusauma

— automatische Positionierung
— automatische Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

G — aBTOMaTU4ecCKana 6I'IOKMpOBKa

2312S - manualny nastawnik | manual data input | py4Hoit BBog, aaHHbIX | manuelle Dateneingabe

2351 (FL)

— autonaprowadzanie
O — automatyczny nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
— syntezator mowy
— automatyczny wybér programu ALU

* — automatic positioning lock
— automatic data input
— programme “hidden weight”
— optimization
— voice synthesizer
— automatic ALU programme selection

— aBTOMaTU4eCKana 6/10K14p03|<a
G — aBTOMATUYECKU# BBOA AaHHbIX

—  CMpPATaHHbIN rPy3nK

— onTMmusauma

— CWHTe3aTop peuun

— aBTOMaTMYecKuit Bbibop nporpammbl ALU

— automatische Positionierung
e — automatische Dateneingabe

— Hinter-Speichen-Platzierung

— Optimierung

— Sprachsynthesizer

— automatisch Anwahl ALU Programms




WYWAZARKI Z NASTAWNIKIEM LASEROWYM | WHEEL BALANCING MACHINES WITH LASER ADJUSTER

BAJIAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI C NA3EPHOM IMHEMKOW | AUSWUCHTMASCHINEN MIT LASERMESSARM

2312 L (FL)

— autonaprowadzanie
— laserowy nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja
— ultradZzwiekowy pomiar szerokosci

* — automatic positioning lock
— laser adjuster

— programme “hidden weight”
— optimization
— ultrasonic rim width measurement sensor

— aBTOMaTM4ecKan 6/10KMpPOBKa
G — NasepHasn vHelKa
—  CMpPATaHHbIN rpy3uK
—  onTMmu3saums
—  Y/NbTPa3BYKOBOM AaTYMK U3MepPEeHUs
LUIMPUHBI AMCKa

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm
— Hinter-Speichen-Platzierung

— Optimierung
— USG Sensor fiir Felgenbreitemessung

2351 L (FL)

— autonaprowadzanie
@ — laserowy nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
— syntezator mowy

— automatyczny wybér programu ALU
— ultradzwiekowy pomiar szerokosci

— automatic positioning lock
— laser adjuster

— programme “hidden weight”

— optimization

— voice synthesizer

— automatic ALU programme selection

— ultrasonic rim width measurement sensor

— aBTOMaTMyeckas 610KMpoBKa
6 — J1a3epHan NMHelKa
—  CMpPATAHHbIN rpy3uK
— onTummu3auma
— CMHTe3aTop peun
— aBTOMaTU4eckui Bbibop nporpammsl ALU
—  YNbTPa3BYKOBOM AaTYMK U3MEPEHUA
LWMPUHBI ANCKA

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm

— Hinter-Speichen-Platzierung

— Optimierung

— Sprachsynthesizer

— automatisch Anwahl ALU Programms
— USG Sensor fiir Felgenbreitemessung




WYWAZARKI Z UCHWYTEM PNEUMATYCZNYM | WHEEL BALANCING MACHINES WITH PNEUMATIC CLAMP

BAZIAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI C MTHEBMATUYECKMM 3AXKMMOM KOJIECA | AUSWUCHTMASCHINEN MIT PNEUMATISCHE RADSPANNUNG

2356 LP

- autonaprowadzanie
O — laserowy nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy
—  bezdotykowy pomiar parametréw kota

- automatic positioning lock
— laser adjuster

— programme “hidden weight”

—  optimization

— voice synthesizer

— contactless wheel parameters measurement

—  aBTOMaTM4ecKas 610KMpoBKa
6 —  NasepHas AuHeliKa

—  CNpATaHHbIV rpy3uK

—  ontvmusauma

—  CuHTes3aTop peun
—  6EeCKOHTaKTHOE M3MepeHue NapamMeTpPoB Kosaeca

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm

—  Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

—  Sprachsynthesizer
— Berihrungslose Radparameter Messystem

3305 LP

— autonaprowadzanie
O — laserowy nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy
—  bezdotykowy pomiar parametréw kota
— minimalizacja
—  pomiar bicia kola
— drukarka

- automatic positioning lock
* — laser adjuster

—  programme “hidden weight”

— optimization

—  voice synthesizer

— contactless wheel parameters measurement
— minimization

— run-out measurement sensor

— printer

—  aBTOMaTM4ecKas 610KMpoBKa
G —  nasepHas MHenKa
—  CNPATaHHbIN rpy3unK
—  onTMmM3auma
—  CUHTEe3aTop peun
—  6eCKOHTaKTHOE M3MepeHue napameTpoB Koseca
—  MUHMMM3ALMA
—  [aTyuK M3mepeHuns bueHus Koneca
—  npuHTEp

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm
— Hinter-Speichen-Platzierung
—  Optimierung
—  Sprachsynthesizer
—  Beriihrungslose Radparameter Messystem
—  Minimierung
—  Hohenschlagdiagnose
6 —  Drucker




WYWAZARKI Z UCHWYTEM PNEUMATYCZNYM | WHEEL BALANCING MACHINES WITH PNEUMATIC CLAMP

BATAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI C MTHEBMATUYECKMM 3AXKUMOM KONECA | AUSWUCHTMASCHINEN MIT PNEUMATISCHE RADSPANNUNG
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— autonaprowadzanie
O — automatyczne opuszczanie ostony
— rzeczywisty obraz kofa
— automatyczny pomiar kota
— monitor dotykowy

— bezdotykowy pomiar parametréw kota
— drukarka

— automatic positioning lock
* — automatic lowering hood

— real picture of the wheel

— automatic wheel measurement

— touchscreen

— contactless wheel parameters measurement

— printer

— aBTOMaTM4ecKas 6/J10KMpPOBKa GOLD

—  aBTOMATMYECKM OMYCKAIOLLMIACA KOXKYX MEDHL

£73,2008

\m./4
\ZZ

— peanbHblii 06pa3 Kosneca

— aBTOMaTUYecKoe U3MepeHue Koaeca

—  CEHCOpHbIN 3KpaH

—  BECKOHTAKTHOE M3MepEHME NapaMeTpoB Kosleca
—  npuHTEp

— automatische Positionierung
e — automatische Radschutzéffnen/-schliRen
— reales Bild von Rad
— automatische Radmessung
— Touchscreen

— Beriuhrungslose Radparameter Messystem
—  Drucker

MONOLITH + LOT

— “Laser on top”




WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BA/TAHCUPOBOYHbIE CTEHAbBI | AUSWUCHTMASCHINEN

MICRO

— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

programme ,hidden weight”
optimization

— CNpATAHHbIW FPy3uK
— ONTMMM3aLMA

— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

®» © $ O©

MICRO H - Reczny naped, bez ostony kota
Manually operated, without hood
PyyHoli npuBog, 6e3 KoxKyxa
Manuell Antrieb, ohne Radschutz

MICRO M

@ — podprogram ,ukryty ciezarek”
— podprogram statyczny

— podgrogram dynamiczny

— optymalizacja

* — programme ,hidden weight”
— static programme

— dynamic programme

— optimization

G — CMPATaHHbIA rPy3uK
— CcTaTM4yecKas nporpamma

— AWHaMun4yecCKkaa nporpamma
— ONTUMU3aLHnA

e — Hinter-Speichen-Platzierung
— statisches Programm

— dynamisches Programm

— Optimierung




WYWAZARKI DO KOt CIEZAROWYCH | TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES

BEAJIAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI A1A TPY30BbIX ABTOMOBWNEN | AUSWUCHTMASCHINEN FUR LKW

O — pneumatyczny podnosnik kota
— uchwyt do két samochoddw osobowych

— wyswietlacz LED
* — pneumatic lift

— car wheels adapter

— LED display

6 — MHEeBMaTMYECKMIN NOAbEMHUK
—  3aXKMUM 4NA KONEC NErKoBbIX aBToMobunein
— LED ancnnen

e — pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter

— LED Display

2362 L

O — pneumatyczny podnosnik kota
— uchwyt do két samochoddw osobowych

— monitor LCD
— laserowy nastawnik
— syntezator mowy

* — pneumatic lift
— car wheels adapter
— LCD monitor

— laser adjuster
— voice synthesizer

G — MHEeBMAaTUYEeCKUI NOAbEMHUK
—  3aXKMM 418 KoJlec IerkoBbIX aBToMobunen
— LCD moHuTOp
— nasepHas NMHelKa
— CMHTe3aTop peuu

— pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter

— LCD Monitor

— Lasermessarm

— Sprachsynthesizer

Uniwersalny uchwyt ciezarowy
Universal truck wheels adapter
YHUBEpCaNbHbIM 3aXKNUM aNs
rpy3oBbiXx aBTMObUNEN
Universaladapter flir LKW

2322C / 2362LC - tylko do kot ciezarowych | for truck wheels only | Tonbko ans konec rpy3osbix aBTomobuneit | nur fur LKW Rader

9



AKCESORIA | ACCESSORIES | AKCECCYAPbI | ZUBEHOR

Uchwyt szpilkowy do két z obreczami bez otworu centralnego
Adapter for wheels without central hole

3a¥unm gna Konec 6e3 LLeHTpaNbHOro OTBepPCTUsA

Adapter fir Rader ohne zentrales Loch

Wu-2

Uchwyt szpilkowy do két z obreczami bez otworu centralnego
Adapter for wheels without central hole

3axunm ana konec 6e3 LeHTpanbHOro oTBepPCTUA

Adapter fir Radder ohne zentrales Loch

Wu-2 P

Uchwyt kot motocyklowych

Motocycle adapter

MOTOUUKAETHbLIN 3aXKMUM

Motorrad Adapter

WU-5 A - standardowy | standard | ctaHgapTHbI# 3(3“.. r
WU-5 P - pneumatyczny | pneumatic | nHeBMmaTU4eckuit — N .
@14 mm - standard @19 mm - optional ‘ i ——

POE0 POE0O GOFO

Dociski palcowe

Finger clamp

Manblesble 3aXKnUMbl
Flansche mit Zentrierbolzen
DO-3P | DO-4P | DO-5P

®0F0

-
y,

Talerz dociskowy
Disc clamp
[MCKOBbIM 3aXKNM
Spanneisen

@190 mm

Stozki dociskowe

Additional cones

JononHuTenbHble KOHyca

Konusse

WST 40-58 mm

WST 42-65 mm

WST 43-80 mm podciety ?36 mm
WST 43-80 mm

POFCO POBC

WST 54-76 mm

WST 65-110 mm ?36 mm
WST 70-92 mm

WST 88-111 mm

WST 110-125 mm
WST 125-145 mm ?36 / 40 mm
WST 145-165 mm

WST 42-64,5 mm
WST 54-79,5 mm @40 mm
WST 74-111,5 mm

10



AKCESORIA | ACCESSORIES | AKCECCYAPbI | ZUBEHOR

P-NAK < 2019 (@36 mm)

SoftGrip 125 403 000 > 2019 (@40 mm)

@ Cegi C-1

& Pliers C-1

G Knewmn-monotok C-1
Q Zange C-1

@ Cyrkiel C-2

& Rim width calliper C-2

G N3mepuTens WMpUHbI ancka C-2
& Zirkel C-2

@ Kaseta na ciezarki
& Casette-shelf for weights

@ Monka anA rpysuKos
@ Gewichtsregal

570 x 685 x 105 mm

(- Pneumatyczny podnosnik kota

&k Pneumatic wheel lift

@ MHeBMaTUYECKMII NOABEMHUK 419 KONEC
@ pneumatische Radheber

11



MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LWIMHOMOHTAKHbIE CTAHKU | REIFENMONTIERMASCHINEN

JANKA / K/ KK

WWW. UNITROL.PL

UNI-TROL

/ GARAGE EQUIPMENT

Zewnetrzne mocowanie obreczy

Outer clamping range 10-20" 10-20" 10-30"
[ManasoH 3aXMma CHapy»u 10-23" 10-23"
Aussenspannbereich
Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range 13-23" 13-23" 10-30"
[nanasoH 3axKMma U3HYTpU 13-26" 13-26"
Innenspannbereich
Maks. szerokos¢ kota | Max. wheel width . . N
. 15 15 15
Makc. wupuHa Koneca | Max. Radbreite

Maks. srednica kot
R G U 1070 mm 1070 mm 1200 mm
Makc. gnametp Koneca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku sitownika odklejacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
1500 k 1500 k 2000 k
Cuna omkuma npm 10 6ap J g 9
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operatmg. pressure 8-10 bar 8-10 bar 5-10 bar
Pa6ouee gasnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
7 (14 7 (14 7 (14
CKOpOCTb BpaLleHus ctona (14) rpm (14) rpm (14) rpm
Drehgeschwindigkeit

Zaslianleielekttyeznel[\EIEctHESURRlY 3% 400V / 50 Hz 3x 400V / 50 Hz 3% 400V / 50 Hz
dnekTponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power

0,75 kW
0,75 kW 0,75 kw !
MouwHoctb gBuratens | Motorleistung 1,1 kW

Silnik pompy | Pump motor )
Asurartensb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight

180 k 200 k 250 k 300 k 400 k
Bec | Gewicht ¢ < < 9 9
Wymiary | Dimensions
Pasmepbl | Abmessungen 800x1520x900 800x1520x900 850x1520x900 950x1520x900 1580x2250x1642
(mm)
Uchwyt kota | Wheel chuck Pneumatyczny Pneumatyczny Mechaniczny
KpenneHnue Koneca | Radspannung Pneumatic Pneumatic

Mechanic

12



14-27"

14-27"

780 mm

1600 mm

3000 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

3x400V/1,5kW
1400 rpm

3x400V/1,5kW
1400 rpm

560 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUMHOMOHTAKHbBIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

14-28"

14-28"

820 mm

1640 mm

3000 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

3x400V/1,5kW
1400 rpm

3x400V/1,5kW
1400 rpm

530 kg

1390x700x1400

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

14-56"

1065 mm

2300 mm

4200 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

3x380V/ 1,3/1,8 kW
1400/ 3000 rpm

3x380V/1,5kW
1400 rpm

770 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

14-56"

1065 mm

2300 mm

4200 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x 400V /50 Hz

3x380V/ 1,3/1,8 kW
1400/ 3000 rpm

3x380V/1,5kwW
1400 rpm
850 kg

1910x866x1720

Hydrauliczny
Hydraulic

13



MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS

LUMHOMOHTAKHbBIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

RULLUAAAAAAAAAN

OLA

JANKA

UNI-ROB

JANKA K JANKA KK

14



MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUINHOMOHTAMHbIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

uT-27 AT-26

uUtT-27 M

UT-56 AT-56

15



AKCESORIA | ACCESSORIES | AKCECCYAPbI | ZUBEHOR

Ostona rolki

Roller protector
3awmTa poanka
Montagerollerschutz

PO+ 0O

Naktadki do wspétpracy z felgami aluminiowymi.
Protectors for aluminium rims

Haknagakv gna antoMMHMEBBIX ANCKOB
Kunststoffschutz fir Aluminiumfelgen

OO

Naktadki ALU do UT-27/56

Adapters for aluminium rims for UT-27/56
Haknaakv gna anlommHmnesbix anckos ansa UT-27/56
Adapter fur Aluminiumfelgen fir UT-27/56

POFHO

Uchwyty motocyklowe. Zakres od 6 do 23 cali.
Motorcycle jaws 6-23"

Kynauku gns motouuknos 6-23"
Motorradklauen 6-23"

®CH0O

tyzka wulkanizatorska L-1
Lever L-1

JlonaTKa L-1
Abdriickschaufel L-1

Zestaw do szybkiego montazu ze stopka
plastikowg / metalowg

Quick-exchange device with plastic/metal head
BbicTpocmeHHan mydTa ¢
N1acTUKOBOM/MeTaINYeCcKoMn roNoBKoM
Kunststoff/Metalmontagekopf mit
Schnellwechselvorrichtung

® O © 0C0F0O

System L+L

Leverless system
JemoHTaxHbI naney,
Demontagefinger

®OFO




WYWAZARKA DO WAtOW | BALANCING MACHINE FOR DRIVE SHAFTS

BEA/TAHCMPOBOYHbIW CTEHA, BEAYLLIMX BAZIOB | AUSWUCHTMASCHINE FUR WELLEN

WN-04

measuring cycle.

YaCTHbIX BeAyuwunx BasioB B O4HOM USMEPUTESIbHOM LIUKNE.

WN-04 is a balancing machine for one-, two- or three-pieces drive shafts dynamic balancing in one

TROLL WN-04

Wywazarka WN-04 jest przeznaczona do dynamicznego wywazania watéw napedowych jedno-, dwu- i trzy-

czesciowych w jednym cyklu pomiarowym.

banaHcnMpoBouHblii cteHa WN-04 npeaHasHadveH A0 AMHaMUYecKon 6anaHCMpPOBKM LEe/ibHbIX, ABYX- UAW TPex-

Die Auswuchtmaschine WN-04 ist fiir das dynamische Auswuchten von ein-, zwei- und dreiteiligen Antriebswellen
in einem Messzyklus geeignet. Messergebnisse fiir alle Korrekturpunkte sind auf einem Bildschirm angezeigt.

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUMECKME JAHHbIE | TECHNISCHE DATEN m

Maks. Srednica wywazanych
watéw

Maks. dtugos¢ wywazanych
watéw

Doktadnos¢ wskazan wielkosci
niewywazenia

Czas pomiaru

Maks. ciezar wywazanych
watow

Moc silnika napedzajacego

Predkos¢ obrotowa watu w
trakcie pomiaru (obr./min.)

Zasilanie elektryczne

Zasilanie pneumatyczne

Max. balanced shaft
diameter

Max. balanced shaft length
Balancing accuracy
Measuring time

Max. balanced shaft weight

Driving electric motor power

Shaft rotation speed during
measurement (rpm)

Electric supply

Air power supply

OnameTp 6anaHCMPOBaHHbIX
Ba/0B (MakKc.)

[OnvnHa 6anaHCcMpPOBaHHbIX
BanoB (Makc.)

TOYHOCTb YKa3aHWUA BENNUYUHDI
aucbanaHca

Bpems nsmepeHus

Bec 6as1aHCMPOBAHHBIX BaJI0B
(makc.)

MolwwHocTb 3/1eKTpoasurartena

CKOpOCTb BpaLlleHUs Bana BO
Bpema namepeHus (rpm)

3!1€KTp0I'IMTaHMe

Heobxoanmoe
nHesmoobecneyeHune

Max. Wellendurchmesser
Max. Wellenlange
Auswuchtsgenauigkeit

Messzeit

Max. Gewicht von
auswuchtenden Wellen

Motorleistung
Auswuchtdrehzahl (rpm)
Stromversorgung

Pneumatische Versorgung

300 mm
3550 mm
lg
ca.10s
100 kg
0,75 kw
920
3x400V /50 Hz

6-10 bar

17



PROSTOWARKI | RIM STRAIGHTENING MACHINES

CTAHKM ANA PUXTOBKU AUCKOB | FELGENRICHTMASCHINEN

PO-22 | PO-22H* |PO-22H 25"
MODEL m PO-18 | ROLLER | pos0 | hosore | pogo i 2e= | DIGITAL

Zakres srednic naprawianych obreczy
MMaX' rim diameter 24" 24" 18" 247 /30" 247 /30" 24” | 30" 26"
akc. J:I,MameTp AUCKa

Max. Felgendurchmesser

Max. ci$nienie pompy hydraulicznej
U RS 160 bar  160bar 160 bar  200bar 200 bar 200 bar 200 bar
akc. ﬂaBneHMe rmapaBnun4yeckoro Hacoca

Max. Pumpedruck

Zasilanie elektryczne

Power supply 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V 3x400V
AnekTponuTaHue 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz
Stromversorgung

Moc silnika pompy hydraulicznej

" Pump motor power 055kW  055kW  055kW  055kW 0,55 kW 0,55 kW 1,5 kW
OLWHOCTb 3J1eKTpoaBurartesnia Hacoca

Pumpeleistung

Moc silnika napedu
" Drive motor power - 055kW  055kW  055kW 0,55 kW 0,55 kW 1,1 kW
OLUHOCTb 3reKTpoABuraTens npueoga
Motorleistung

Glosnos¢ urzadzenia
Noise level
<70dBA <70dBA <70dBA <70dBA <70dBA <70 dBA <70 dBA
YpoBeHb Wwyma

Gerauschpegel

Masa urzadzenia
eant 160kg  410kg  410kg  450kg  450kg 455 kg 720 kg

Gewicht

* Z uchwytem hydraulicznym. With hydraulic adapter.
C rugpasnamyeckum 3axkumom.  Mit hydraulische Adapter.

** 7 dwoma sitownikami. With two cylinders.
Mit zwei Zylindern. C ABymA UMAMHAPaMU.

18



PROSTOWARKI | RIM STRAIGHTENING MACHINES
CTAHKW ONA PUXTOBKU OUCKOB | FELGENRICHTMASCHINEN

P-POLER PO-22H /30 H

PO-22H2S/30H 2S DIGITAL

PO-14 S model bez tokarki, z napedem recznym. Hand operated model without lathe.
Mogaenb ¢ pyyHbIM NPUBOAOM U 6e3 ToKapHoro npucnocobnenuns. Model mit manuell Antrieb und ohne Drehbank
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PODNOSNIKI | LIFTS | MTOABEMHUKWM | HEBEBUHNEN

PN-1M PRIMA / PN-2M

PD-2A
DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE PRIMA
TECHNICZNE DATA AAHHbIE DATEN PN-2M
Nosnos¢ Load capacity TpysonogbemHoctb Tragfahigkeit 3000 kg 3000 kg 4000 kg

Zasilanie
elektryczne
Wysokos¢ w stanie

Electric supply 3nekTponuTtaHue Stromversorgung 3x 400V / 50Hz 3x 400V /50Hz 3x 400V /50Hz

Min. height MWuH. BbicOTa Min. Hohe 105 mm 110 mm 110 mm
spoczynku
Wysokodé
- . Lifting height ~ BbicoTa nogbema Max. Hohe 2000 mm 1000 mm 1900 mm
podnoszenia
Masa Weight Bec Gewicht 725 kg 480 kg 640 kg
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PODNOSNIKI | LOW RISE LIFTS AND AIR JACKS | NOOABEMHWKN | HEBER

PP-1 PP-11

HP-50 HPJ50T3
s | wi | wa e
2000 kg 1150 kg 1150 kg 3500 kg 10/20/50 ton 15/30/50 ton
7 bar 8 bar 8 bar 8 bar 12 bar 8 bar
80 mm 140 mm 140 mm 135 mm 151 mm 156 mm
380 mm 360 mm 340 mm 465 mm 442 mm 497 mm
400 kg 14 kg 13 kg 25 kg 56 kg 60 kg
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KLUCZ ELEKTRYCZNY | ELECTRIC IMPACT WRENCH | 3/IEKTPUYECKUIM TAMKOBEPT | SCHRAUBENSCHLUSSEL

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE OAHHBIE | TECHNISCHE DATEN MULTI

Zasilanie elektryczne

Moc silnika napedu

Znamionowa predkosé
(obr./min)

Moment udarowy
Rozmiar nasadki

Masa

Electric supply

Motor power

Motor rotation speed
(rpm.)
Stroke strength

Wrench spanner size

Weight

al'leKTpVILIECKOE nnuTaHune

MouHoCTb aneKkTpoaBuratens

CKOpOCTb BpaLleHus MoTopa

(060p./MUH.)
MomeHT cunbl

Pasmep Hacagku

Bec

Stromversorgung
Motorleistung
Motordrehzahl (rpm.)
Schlagkraft
Schlisselweite

Gewicht

3 x 400V / 50Hz
1,1 kW
1400
400 - 2500 Nm
17

64 kg

NITOWNICA | RIVETING MACHINE | K/TENAJIbHbIA CTAHOK | NIETMASCHINE

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE OAHHbIE | TECHNISCHE DATEN m

Skok trzpienia
roboczego
Zasilanie
pneumatyczne
Cisnienie robocze

Gniazdo kowadetka

Zakres temperatur
pracy

Wymiary

Masa

Sila nacisku

22

Stroke of rivet header Xopa paboyero ctepkHa

Air pressure supply
Working pressure
Seat of anvil

Range of working
temperature
Dimensions
Weight
Equipment force

[THeBMaTH4yecKoe
nuTaHue
Pabouee gaBneHue

[He340 HakoBanbHMU

NHTepBan paboumx
Temneparyp
Pasmepbl

Bec

Pabouas cuna

Gesamthub

Luftversorgung
Arbeitsdruck

Ambossloch

Arbeitstemperatur

Abmessungen
Gewicht
Nietkraft

28 mm

7 -10 bar

4 -7 bar

ruchome
movable

0°C-40°C

675x550x200 mm
~ 60 kg
45 kN ( 7 bar)



POLERKI | POLISHERS | MO/IMPOBAJIbHbIE CTEHAbI | FELGENPOLIERMASCHINEN

v =

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE OAHHbIE TECHNISCHE DATEN PCLN

Zasilanie elektryczne Electric supply dNeKTpuYecKoe NuTaHMe Stromversorgung 3x400V /50Hz 3 x400V /50Hz
M
Moc silnika napedu Motor power OLuHOCTb Motorleistung 1,1 kW 2,2 kW
3N1eKTpoaBuraTens
Maks. sredni Max. polished ri
axs: srednica .ax petBE Makc. AnameTp AncKa Max. Felgendurchmesser 30" 28"
polerowanych obreczy diameter
Sterowanie ramieniem  Working arm YnpasneHune pabounm S e A e recznie automatycznie
roboczym control niae4yem manually automatically
Predkos¢ M i
're'd 0s¢ obroFowa otor rotation CKOPOCTb BpalLEeHuUs e (i 3000 2800
silnika (obr./min) speed (rpm.) moTopa (060p./Mu1H.)

PRZYRZAD PA-12K DO POMIARU | REGULACJI CISNIENIA W OGUMIENIU POJAZDOW | TIRE PUMPING DEVICE PA-12K
ABTOMAT A1 HAKAYUBAHMA LLIMH PA-12K | AUTOMATISCHER DIGITALER REIFENFULLER PA-12K

Przyrzad zalecany do SKP
Certyfikat GUM

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA | TEXHWYECKME IAHHBIE | TECHNISCHEDATEN |  PA-12K |

Zasilanie elektryczne Electric supply dneKTponuTaHme Stromversorgung 230V /50 Hz
Pobdr mocy Power consumption MoTpebieHne moLLHOCTH Leistungsaufnahme 30 W
Zasilanie pneumatyczne  Air supply [MHeBMO-nNuTaHMe Pneumatische Versorgung max. 14 bar
Zakres wskazan Measuring range [nanasoH nsmepeHus Indikationsspektrum 0-12 bar
Doktadnosé pomiaru Accuracy TouyHoCTb Genauigkeit +/- 0,01 bar
Masa Weight Bec Gewicht 10 kg
Wymiary Dimensions Pasmepol Abmessungen 255 x 245 x 125 mm
Temperatura pracy Temperature range [IuanasoH Temnepartypbl Temperaturbereich 0-45°C
Wilgotnos¢ Humidity BnaxkHoCTb Feuchtigkeit <95%
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KLIMATYZACJA | AIR CONDITIONING | KOHAMUMOHEP | KLIMASERVISEGERATE

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA M

Wydajnos¢ pompy Vacuum pump

préozniowej efficiency LD i
Szybkos¢ odzysku Recovery rate 300 g/min
Doktadnos$¢ dozowania .

e Resolution gas scale 1lg
Dtugosc¢ przewodow Hoses length 300 cm
Zbiornik czynnika Tank 22 kg
Podtgczenie elektryczne  Voltage 230V
Drukarka Printer v

PRZETACZARKA DO TARCZ HAMULCOWYCH | BRAKE DISC LATHE
TOKAPHbIN CTAHOK 217191 TOPMO3HbIX AMCKOB | BREMSSCHEIBENDREHBANK

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA BL1718

Maks. grubosc tarczy  Max. disc thickness 39 mm

<0.002 -0.005
Doktadnosc Accuracy
mm
Posuw Stroke 8.5 mm/min.
Predkos¢ obrotowa  Rotation speed 98 rpm

OStONA DO POMPOWANIA KOtA | CAGE FOR WHEELS INFLATING
KNETKA ONA HAKAYUMBAHUA KOJEC | REIFENFULLKAFIG

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKME IAHHBIE | TECHNISCHEDATEN | k1 | K2 |

Maks. cisnienie  Max. pressure MakKc. gaBneHue Max. Druck 12 bar 12 bar
Wymiary wewn. Inside dimensions BHyTpeHHble rabaputbl  Innenmal 640x1300x1300 740x1390x1430
Wymiary zewn. Outside dimensions BHelwwHuMe rabaputbl Aussenmal 750x1340x1330 850x1550x1480
Masa Weight Bec Gewicht 180 kg 200 kg
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DODATKOWE WYPOSAZENIE | ADDITIONAL EQUIPMENT

AONONHUTENBHOE OBOPYZOBAHME | ZUBEHOR

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA W;J(I)'(I)(:N

Zakres regulacji . He.atlng temperature 110-165 °C
temperatury grzania adjustment range

Zakre§ regulacji czasu Heating time adjustment 0- 120 min
grzania range

Moc grzatek Heater power rating 2x350W
Zasilanie elektryczne Electric power supply 220V / 50Hz
Zasilanie pneumatyczne  Supply air pressure 6 - 10 bar

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA E-1136

Stezenie azotu Concentration of nitrogen 95%
Pojemnos¢ zbiornika  Tank capacity 47|
Wydajnos¢ Efficiency 50 |/min.
Maks. cisnienie azotu  Max. pressure of nitrogen 8 bar
Ci¢nieni t

|sr1’|e.n|e azotuna Output pressure <7,5 bar
wyjsciu
Zasilanie elektryczne ~ Power supply 230V /50 Hz
Masa Weight 80 kg

DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA GD 200/475 | GD 270/515 | GD 500/1210

Wydajnosé Air displacement 476 |/min 515 I/min 1210 I/min
teoretyczna P (29 m3/h) (31 m3/h) (73 m3/h)
Il tfok.ow/!l. ‘ Compressmn 2/2 2/2 2/2
stopni sprezania  ration 3. |

R =P '
Hatas Noise 80 dB 80 dB 82dB - e iy &
Zbiornik Receiver 2001 270 | 500 |

Napiecie zasilania Power supply 400V / 50Hz 400V /50Hz 400V / 50Hz

Moc silnika Motor power 3,0 kW 3,0 kW 7,5 kW
Cisnienie Pressure 10 bar 10 bar 10 bar
Masa Weight 125 kg 140 kg 285 kg
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DODATKOWE WYPOSAZENIE | ADDITIONAL EQUIPMENT
AONONIHUTENBHOE OBOPYZAOBAHME | ZUBEHOR

Q Nacinarka do opon PSO 15
* Tyres regrooving machine PSO 15
G MawwnHKa gna Hapeskn npoTtekTopa PSO 15
@ Reifennachschneidegeréte PSO 15

@ Wanna wulkanizatorska max. $Srednica 960 mm Rozpieracz opon R-1

B Leak-proof tester max. diameter 960 mm Mechanical expander of tyres R-1

G TecTep repmeTUYHOCTU Konec MakKc. anameTp 960 mm Pacnupatenb wuH R-1
Testwanne max. Durchmesser 960 mm Reifenexpander R-1

@ Inflator IFL-25 Dopetniacz powietrza P-7A Rozpieracz ciezarowy R-2

QE Inflator IFL-25 Portable inflating tank P-7A Tyres expander for trucks R-2

G UHonaTop IFL-25 MepeHocHbI pecusep P-7A Pacnupatenb WKH rpy3osuKkos R-2
® |nflator IFL-25 Tragbarer Tank P-7A LKW Reifenexpander R-2
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FIRMA | OUR COMPANY | HALLA KOMNAHWMA | UNTERNEHMEN




Uni-trol produkuje od 1988 r. maszyny i urzadzenia do obstugi kot pojazdow. W naszej
nowoczesnej fabryce w Warszawie produkujemy wyroby oparte na witasnych, oryginalnych
rozwigzaniach konstrukcyjnych. Wieloletnie doswiadczenie zawodowe naszych pracownikow
oraz stosowane procesy technologiczne gwarantujg wysoka jakosc¢ i trwatos¢ naszych produktow.

UNI-TROL has been manufacturing machinery and equipment for handling vehicle wheels since
1988. In our modern factory in Warsaw we create the products on our own engineering solutions
and design. Many years of experience and technological process we use ensure the high quality
and durability of our products.

UNI-TROL BbinyckaeT c¢ 1988 roga ctaHkM M obopypoBaHue Ans 06CAyXMBAHUA Konec
TPaHCNOPTHbIX cpeacTB. Ha Hawem coBpemeHHOM 3aBoge B Bapwase mbl APOM3BOAUM
NPOAYKTbl HA OCHOBE COBCTBEHHbIX OPUTMHANBHBIX KOHCTPYKTOPCKUX peLleHnin. MHoroneTHum
OMNbIT HAWWX COTPYAHUKOB M WCMONAb3yeMble TEXHONOrMYeckMe npoueccbl obecneynsatot
BbICOKOE KQueCTBO U A0/IFOBEYHOCTb HaLLUX U3AeNiA.

UNI-TROL produziert Werkstattausriistung seit 1988. Die Gerate entstehen ausschlieRlich nach
eigenen Konstruktionsbearbeitungen. Die fast 30-jahrige Anwesenheit auf dem Markt erlaubt
uns nicht nur die Anspriiche der Kunden zu erkennen, sondern auch'unsere Vielfalt an Produkten
standig zu erweitern und lhre Qualitat zu verbessern.

UNI-TROL Sp. z o.0.

ul. Estrady 56

01-932 Warszawa Poland

tel./fax: +48 (22) 817 94 22
8349013
83490 14

www.unitrol.pl
office@unitrol.pl




