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WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES

BATAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

WWW UNITROL.PL

UNI-TROL

Srednica obreczy| Rim diameter
Aunametp aucka | Felgendurchmesser

Szeroko$é obreczy| Rim width
LLinpuHa aucka | Felgenbreite

Doktadnos¢ wywazania
Balancing accuracy
TouHocTb onpeaenenna aucbanaHca
Auswuchtgenauigkeit

Maks. masa kota | Max. wheel weight
Makc. Bec kosieca | Max. Radgewicht

Program ,,ukryty ciezarek”
“The hidden weight”
,,CNpATaHbI rpy3uk”
"Hinter-Speichen-Platzierung”

llos¢ prog. ALU
Number of ALU programmes
Konuuecrso nporpamm ALU
ALU Programme

Optymalizacja | Optimization
Ontumusauma | Optimierung

Syntezator mowy | Voice synthesizer
CuHTe3aTop peum | Sprachssynthesizer

Automatyczny nastawnik
Automatic data input
ABTOMaTUUECKUi1 BBOA JaHHbIX
Automatische Dateneingabe

Wskaznik laserowy
Laser pointer
JlasepHblii yKasaTenb
Laserpointer

Wyswietlacz, Monitor LCD
LED display, LCD monitor
LED gucnneid, LCD moHuTOp
LED Display, LCD Monitor

Uchwyt pneumatyczny
Pneumatic clamp
MHeBMaTUYECKUIA 3aXkum
Pneumatische Radspannung

Sonar(USG)

Bezdotykowy pomiar kota
Contactless wheel measurement
BEeCKOHTaKTHOE U3MepeHune Koneca
Beriithrungslose Radparameter Messystem
Minimalizacja | Minimization
MwuHumusauus | Minimierung

Drukarka | Printer | MpunTep | Drucker

Zasilanie elektryczne | Power supply
JnekTponutaHue | Stromversorgung

Zasilanie pneumatyczne | Air supply
Mueemonuranue | Luftversorgung

Moc silnika | Driving motor power
MouwHocTb asuratens | Motorleistung

Wymiary | Dimensions
Pasmepbl | Abmessungen (mm)

10-30"

2-15"

19

70 kg

4+2

LED

230V /50 Hz

80w

720x850x1420

10-30"

2-15"

19

70 kg

4+2

N

LED

230V /50 Hz

80w

880x1070x1500

10-30"

215"

19

70 kg

4+2

-/

LED

-/

230 V/ 50 Hz

80w

880x1070x1500

10-30"

215"

19

70 kg

5+2 (easy)

-/

LCD

-/

230 V/ 50 Hz

80w

800x1120x1500

10-30"

2-15"

19

70 kg

7+2 (easy)

LCD

230 V/ 50 Hz

8-10 bar

80w

900x1290x1450

19

70 kg

7+2 (easy)

LCD

v
v

230 V/ 50 Hz

8-10 bar

sow

900x1170x1450

WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN

10-30"

2-15"

19

70 kg

5+2

LCD

-/

v

230 V/ 50 Hz
-1(8-10) bar
80W

1000x1170x1450

10-30"

215"
19

80 kg

LCD
(TOUCH)

v

v

Kamera
Camera

v

230V /50 Hz
8-10 bar

sow

980x1250x1490

10-30"

2-20"

1g/10g

200 kg

LED

230 V/ 50 Hz

8-10 bar

150 W

1100x1630x1580

10-30"

2-20"

1g/10g

200 kg

LCD

230 V/ 50 Hz

8-10 bar

150 W

1100x1630x1580



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BATAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN
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MICRO =
=

o

G — podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

LR R R

* — programme ,hidden weight”
— optimization

G — CNpPATaHHbINA rpy3mK
—  OonTMMM3aLUA

e — Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

MICRO H - Reczny naped, bez ostony kota
Manually operated, without hood
PyuHo npuBoa, 6e3 Koxkyxa
Manuell Antrieb, ohne Radschutz

27

7
MICRO M / /{
F i ey

O — podprogram ,,ukrytycieiarék" f |
— podprogram statyczny |
— podgrogram dynamiczny

— optymalizacja

* — programme ,hidden weight”
— static programme

- — dynamic programme

"%“ — optimization
g
— CNPATaHHbIN rPy3uK
: — CTaTU4yeckasa nporpamma

— AWHaMUYeCKaAa nporpamma
— ontnmmsauma

Q — Hinter-Speichen-Platzierung
— statisches Programm

— dynamisches Pregramm

— Optimierung

919 - Standard
@14 - Optional . Srednica kota (W_Qeel diameter): 360 — 740 mm
Maks. szerokosc¢opony (Max. tire width): 265 mm



WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
BA/TAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI | AUSWUCHTMASCHINEN
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Z

-
—
— manualny nastawnik

— podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

2312S

manual data input
programme “hidden weight”
— optimization

—  py4HOM BBOA A@HHbIX
—  CNpATaHHbIW rpy3unK
— onTMmu3auua

— manuelle Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

®» © ¢\ O

2312 CLASSIC

— autonaprowadzanie
O — automatyczny nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek” FEy
— optymalizacja {1 ;_ /
— automatyczny wybér programu ALU .'I

* — automatic positioning lock
— automatic data input
— programme “hidden weight”

— optimization
— automatic ALU programme selection

— aBTOMaTM4ecKas 6710KMPOBKa

—  aBTOMATMYECKWU BBOA AAHHbIX

—  CMpPATaHHbIN FPy3nK

— onTUmM3aumA

—  aBTOMAaTM4eCcKWii BbI6Gop nporpammbl ALU

— automatische Positionierung

e — automatische Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung

— automatische ALU Programmauswahl




WYWAZARKI DO KOt | WHEEL BALANCING MACHINES
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..2312 USG ij/

o

autonaprowadzanie

automatyczny nastawnik

— podprogram ,ukryty ciezarek”

—  optymalizacja

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— automatyczny wybdr programu ALU

AW Y

automatic positioning lock

automatic data input

— programme “hidden weight”

— optimization

— ultrasonic rim width measurement sensor
— automatic ALU programme selection

&

— aBTOMATUYECKWUI BBOZ OAHHbIX

—  CMpPATaHHbIN FPy3unK

— onTMmMsaumA

—  Y/NbTPa3BYKOBOM AaTYMK M3MepPeHUA
LMPWHbI ANCKa

— aBTOMATWMYeCcKui Bbibop nporpammsl ALU

6 — aBTOMaTu4yecKas 6}10KVIpOBKa

e — automatische Positionierung

— automatische Dateneingabe IS
— Hinter-Speichen-Platzierung ”/ 'y
—  Optimierung LSS

Ty
— USG Sensor fiir Felgenbreitemessu_n%,"__/f/'_,-’
— automatische ALU Programmauswahl’ / /' /

23121

— autonaprowadzanie

Q — laserowy nastawnik
— podprogram ,ukryty ciezarek”
—  optymalizacja

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— automatyczny wybdr programu ALU

— automatic positioning lock

— laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

— optimization

— ultrasonic rim width measurement sensor
— automatic ALU programme selection

—  aBTOMaTMyecKas 610KMpoBKa

—  NasepHasn MHenKa

—  CMpPATaHHbIN rPy3uK

— onTumusauma

—  Y/IbTPa3BYKOBOW AaT4MK U3MepeHUa
LUMPUHbI AUCKA

—  aBTOMAaTUYeCcKuii BbIbop nporpammbl ALU

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm '

— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— automatische ALU Programmauswahl
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O — autona prowadzjﬁ
2

s

— automatyczny nastawnik

— podprogram ,ukryty ciezarek”

— optymalizacja

— syntezator mowy

— automatyczny wybdr programu ALU

* — automatic positioning lock
— automatic data input
— programme “hidden weight”
— optimization
— voice synthesizer
— automatic ALU programme selection

— aBTOMaTM4ecKan 6/10KMpPOBKa
6 —  aBTOMAaTMYECKMA BBOA AaHHbIX

—  CNpATaHHbIN rPy3uK

—  onTMmM3aumMa

—  CWHTe3aTop peuu
— aBTOMAaTMYEeCKWiA BbI6GOp Nporpammbl ALU

— automatische Positionierung

e — automatische Dateneingabe
— Hinter-Speichen-Platzierung
— Optimierung 7y
— Sprachsynthesizer : {.,, s
— automatische ALU Programmauswahl / f/f,r'

',
|

rr
i

23511L

— autonaprowadzanie
O —  laserowy nastawnik
—  podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy

— automatyczny wybdr programu ALU
- ultradzwiekowy pomiar szerokosci

— automatic positioning lock

— laser measuring arm

— programme “hidden weight”

—  optimization

— voice synthesizer

— automatic ALU programme selection

— ultrasonic rim width measurement sensor

—  aBTOMaTuyecKas 610KMpoBKa

—  nasepHasn MHenKa

—  CMpATaHHbIN rPy3uK

—  onTMmusauma

—  CMHTesaTop peuu

—  aBTOMAaTUYeCKuit BbI6op nporpammbl ALU

—  YNIbTPa3BYKOBOM AaT4MK U3MepeHUa
LUMPUHbBI AUCKA

— automatische Positionierung
— Lasermessarm
— Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung
—  Sprachsynthesizer

— automatische ALU Programmauswahl
— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
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2356 LP ,..‘E’,,{
A

- autonaprowadzanie//
@ — laserowy nastawnik//

— podprogram ,,ukty%e;iarek"
— optymalizacja

—  syntezator mowy
—  bezdotykowy pomiar parametréw kota

automatic positioning lock

laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

—  optimization

— voice synthesizer

—  contactless wheel parameters measurement

—  aBTOMaTuyecKas 6/10KMpPOBKa
G —  NlasepHasn AvHelika

—  CMpATaHHbIV rpy3uK

—  onTvmu3aumn

—  CuHTe3aTop peuun
—  BEeCKOHTaKTHOE M3MepeHue napameTpoB Koseca

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm

—  Hinter-Speichen-Platzierung

—  Optimierung

—  Sprachsynthesizer
Berlihrungslose Radparameter Messystem

3305 LP

- autonaprowadzanie ?, ,, 4
@ — laserowy nastawnik S/ ;/

— podprogram ,ukryty ciezarek” ' rrri

—  optymalizacja ry,

—  syntezator mowy

—  bezdotykowy pomiar parametréw kota !

— minimalizacja I/

— pomiar bicia kola

— drukarka

- automatic positioning lock
* —  laser measuring arm
— programme “hidden weight”
—  optimization
—  voice synthesizer
—  contactless wheel parameters measurement
— minimization
—  run-out measurement sensor
— printer

2 NN
[

— aBTOMaTMyecKas 6/0KMpOBKa

—  NasepHasn IMHenKa

—  CMpATaHHbIN rpy3uK

—  onTMMM3aumA

—  CUHTE3aTop peun

—  6eCcKOHTaKTHOe U3MepeHue NapameTpoB Koneca
-  MMHVMMM3ALMA

—  [AaTyuK M3mepeHus 6ueHus Koneca

—  NpuHTEp

- automatische Positionierung
e — Lasermessarm »
— Hinter-Speichen-Platzierung
—  Optimierung
—  Sprachsynthesizer
—  Beruhrungslose Radparameter Messystem
—  Minimierung
—  Hohenschlagdiagnose \
—  Drucker \
3 * P — uchwyt pneumatyczny / pneumatic clamp / nHesmaTuueckuii 3axsat / pneumatischer Griff

Y
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. PATENTED INNOVATIVE SYSTEM BASED ON THE REAL WHEEL IMAGE
Opatentowany system pomiaru oparty na rzeczywistym obrazie kota

Patentiertes Messsystem basierend auf dem realen Radbild

B3anaTteHTOBaHHas U3MepUTeNbHas cucTeMa Ha OCHOBE peanbHOro U3obpaxeHus koneca

12:14

22.08.2020

. AUTOMATIC RIM WIDTH ACQUISITION BY SONAR . TOUCH SCREEN

. LASER ON TOP AND WORK LIGHT

Pomiar szerokosci obreczy za pomoca sonaru Monitor dotykowy Laser i Swiatto robocze
Felgenbreitenmessung mit Sonar Touchscreen-Monitor Laser und Arbeitslicht
M3amepeHUe LUIMPWHBI AWCKA C MOMOLLBIO CoHapa CeHcopHbIt MOHUTOP INa3sep n paboyee ocBelleHne

Automatyczne pozycjonowanie kota
Automatische Radpositionierung
ABTOMaTn4eckoe nosMuMoHNUpoBaHWe Konec

. PNEUMATIC WHEEL GRIP

Pneumatyczny uchwyt kota
Pneumatische Radspannung
MHeBMaTUYECKUM 3a)KUM Koneca

Il SERVICE ONLINE AND SOF TWARE UPDATE 1A

Zdalny serwis i aktualizacja programu
Fernwartung und Programmaktualisierung
AucTaHyMoHHoe o6enyusaHue U oGHOBNeHUe Nporpammel

. EASY CALIBRATION

tatwa kalibracja
Einfache Kalibrierung
MpocTas kanvbpoBka

S~
. PRINTED REPORT / PRINT TO FILE (PRINTER OPTION) - . PERSONALIZATION AND MODERN DESIGN
Drukowany raport / Wydruk do pliku Personalizacja i nowoczesny projekt
Druckprotokoll / Ausgabe in Datei '\ Personalisierung und modernes Design

Meyatb npoTokona / MNevars B ¢hain lNepcoHann3auns 1 COBPEMEHHbI An3aiH



. OPTIMIZATION AND HIDDEN WEIGHT (3P) PROGRAM
Program optymalizacji i rozdziatu ciezarkow
Optimierung und Hinter-Speichen-Platzierung (3P)
OnTuMmMsaums n nporpamma "CnpataHHbIn rpysuk” (3P)

SMALL
SIGNAL
FILTER

I HIGH PRECISION
Wysoka doktadnosé
Hohe Prézision
Bbicokas To4HOCTL

14
Gl TN

{ ///////
. AVAILABLE COLOURS "
Dostepne kolory
Verfligbare Farben
HocTynHele uBeTa / /
q

I MULTILANGUAGE SYSTEM
System wielojezyczny

Mehrsprachiges System | ; | ;
MynkTuasbMHaA cuctema ‘ |

1490

960

1250
RIM DIAMETER Srednica obreczy 10" - 30"
: 9 RIM WIDTH Szeroko$¢ obreczy 2" =207
Automatyczny pomiar szerokosci kofa o ¥ MAX. WHEEL WEIGHT Maks. ciezar kota 80 kg

Uchwyt pneumatyczny

BALANCING ACCURACY SC ni zeni 0.1
Monitor dotykowy Doktadnosé niewywazenia g

IMBALANCE POSITION INDICATOR ACCURACY 0.45 °
B e OPTION Dokladnosé sygnalizacji miejsca niewywazenia :
; MEASURING SPEED Predkos¢ obrotowa 140 rpm
Gl b g MOTOR POWER Moc silnika napedzajgcego 80 W
Automatyczna ostona kota POWER SUPPLY Zasilanie elektryczne 230V/50 Hz
AIR SUPPLY Zasilanie pneumatyczne 8- 10 Bar

Laser i oswietlenie rob
Rt Lyl B R eeee DIMENSIONS(L/W/H)MM Wymiary (G/SZ/W) mm  980/1250/1490

e ERGIE] OPTION WEIGHT Masa catkowita 120 kg

ul.Estrady 56, 01-932 Warszawa, Polska
tel. +48 (22) 817 94 21-22, 817 94 34435, 834 9013-14,
SPRZEDAZ wew. 118 i 121 SERWIS wew. 131134
www.unitrol.pl - office@unitrol:
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A
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2451 USG =Z A

;‘;f
- autonaprowadzanie 4,
— laser liniowy /Ff}/ AN
— podprogram ,,ukriiyTiezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy
— automatyczny nastawnik
ultradZzwiekowy pomiar szerokosci
— drukowanie do pliku

- automatic positioning lock

— line laser

—  programme “hidden weight”

—  optimization

— voice synthesizer

—  contactless wheel parameters measurement
— ultrasonic rim width measurement sensor

—  printto file

—  aBTOMATM4ecKas H610KMpoBKa
6 —  JIMHelHbIV nasep
—  CNpATaHHbI rpy3uK
—  onTMmusauua
—  CWHTes3aTop peuv
—  BecKOHTaKTHOE M3MepeHue NapameTpoB Kosieca
—  YAbTPa3BYKOBOM AATYMK M3MEPEHUA LUMPUHBI AMCKA
— nevatb B daiin

— automatische Positionierung
— Linienlaser

L NN O

—  Hinter-Speichen-Platzierung 74
—  Optimierung 7/ zf

—  Sprachsynthesizer . .;'!{//.-".-

—  Berlhrungslose Radparameter Messystem ¢ ’J.-’J

—  USG Sensor fiir Felgenbreitemessung: // ! J
—  Ausgabe in Datei F N

2451 L /111 9!2*,,
- autonaprowadzanie
— laserowy nastawnik

—  podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja
—  syntezator mowy

— ultradzwiekowy pomiar szerokosci
— drukowanie do pliku

- automatic positioning lock

— laser measuring arm

—  programme “hidden weight”

— optimization

—  voice synthesizer

— ultrasonic rim width measurement sensor
—  printto file

—  aBTOMaTU4ecKas 6710KMpPOBKa

—  NasepHas AvHelika

—  CAPATAHHbIN rpy3uK

—  onTvmMusauua

—  CMHTe3aTop peun

—  YNbTPa3BYyKOBOW AaTYMK U3MEPEHUS LWMPUHBI AUCKa
— nevaTb B daiin

— automatische Positionierung
e — Lasermessarm
— Hinter-Speichen-Platzierung
—  Optimierung
—  Sprachsynthesizer
— USG Sensor fir Felgenbreitemessung
— Ausgabe in Datei




WYWAZARKI DO KOt CIEZAROWYCH | TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES

BEAIAHCMPOBOYHbIE CTEHAbI A1A TPY30BbIX ABTOMOBWUNENA | AUSWUCHTMASCHINEN FUR LKW
e

2322

_'.‘,_,.r"'
=
Z
'.:-,.i"r
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— pneumatyczny podnosnik kota
— uchwyt do két samochoddéw osobowych
— wyswietlacz LED

pneumatic lift
car wheels adapter
— LED display

— MNHEeBMaTUYeCKUI NoAbeMHUK
—  3a¥MM 417 KONeC NerkoBblix aBTOMobu el
— LED ancnnen

— pneumatische Radheber
— PKW-Rader Adapter
— LED Display

2362 L

®» ¢ ¢ \O

— pneumatyczny podnosnik kota 2
w L),

— uchwyt do két samochodéw osobowych_;-;'ﬁ'fr: ’ %’v
— monitor LCD 177774 Ve,
— laserowy nastawnik 7S ///f,-

— syntezator mowy s141547

* — pneumatic lift
rF ¥
— car wheels adapter F 1l

— LCD monitor o
— laser measuring arm
— voice synthesizer

e —  MHEeBMATUYECKUI NOgbEMHUK
—  3aXKMM 4714 KONEec erkoBbix aBTomobunei
— LCD moHuTOp
— JlasepHaf MHelnKa
L‘ — CMHTe3aTop peuu

%’%}ﬁ,’ — pneumatische Radheber
'?__ e —  PKW-Réader Adapter
a — LCD Monitor
. — Lasermessarm
— Sprachsynthesizer

Uniwersalny uchwyt ciezarowy
Universal truck wheels adapter
YHUBEPCANbHbIN 3aXKUM ANA
rpy3oBbiXx aBTMobUNEeN
Universaladapter fir LKW

2322C / 2362LC - tylko do kot ciezarowych | for truck wheels only | Tonbko ans konec FPY30BbIX asTomobuneti | nur fiir LKW Rader

14



WYWAZARKI SPECJALNE | SPECIAL BALANCING MACHINES
CNEUMANBHbBIE BANAHCUPOBOYHbIE MALLWHbI | SPEZIELLE AUSWUCHTMASCHINEN

WN-04 (for drive shafts) W-WA-001 (for crankshafts)
(do watéw napedowych) (do watéw korbowych)

2451 WFP (for rims) | ;. g 2451 WKZ (for flywheels)
(do felg) | | (do két zamachowych)

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
TECHNICZNE DATA AAHHbBIE DATEN

Maks. dtugosé

wywazanych Max. length Makc. agnvHa Max. Lange 3550 mm 1800 mm - -
obiektéw
Maks. Srednica
% wywazanych Max. diameter Makc. guameTp Max. Durchmesser 300 mm 300 mm 600 mm 600 mm
' obiektow
Doktadnos¢
Al T G igkeit
niewywazenia ——— ofHocTe enauigkel lg lg lg lg
et Motor power Motroctb Motorleistung 0,75 kW 0,75 kW 0,1 kW 0,1 kw
napedu aNeKTpoABuraTens
Predkosc Shaft rotati c
obrotowa alt rotation KOPOCTL BRAWEHMA — \y6lendrehzahl (rpm) 920 920 150 150
. speed (rpm) Bana (rpm)
(obr./min.)
2RI Electric suppl dneKTponuTaHue Stromversorgun RO RO R I
elektryczne A 2 - 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
ARG Air power supply TMHeBmoobecneyeHmne Pneumatische 6—10bar 6-10 bar 6—10bar 6-10 bar
pneumatyczne Versorgung

Y

AN

15



. MOUNTING NUTS Nakretki / Spannmuttern / MoHTaxHble raiiku

¥ ¥ ¢

R B . (s

I P-NAK-001 (@36) P-NAK-002 (@40) P1-5000 TR40X3
[ 5
4‘/’,’//////
’.,f’/ P-NAK-003 144.403.000 F 143.403.003 (40 X 3MM)
"‘f / & 143.405.003 (40 X 4MM)
. FLANG-%Q AND ADAPTERS Dociski i adaptery / Flansche und Adapter / 3axumbl U agantepsbl

Hi

WiINnoihb. DMALMINWVELEIN

DO-P3 DO-P4 i DO-P5

DISc cLAMP 190.008.002 190.008.065

06.01.109 06.05,;{)23 06.05.022

-

06.01.126 06:01.125A / 06.01.125B




B CONES 236 Stozki 636 / Konusse 836 / Kokycel 836

. CONES 236 PNEUMATIC Stozki 36 Pnemaut / Konusse 236 / KoHycbl 236

43-67 MM (06.04.055.36) 54778 MM (06.04.056.36) 70-94 MM (06.04.057.36) 88-112 MM (06.04.058.36)

. CONES 236 Stozki aSG/Konusgg ﬁ:ﬁ//fﬁlycm 236

. * - -*

110-125 MM (06,04.017) | | 125-145 MM (06.04.008) 145-165 MM (06.04.009)
_ "t’{ 74
HHTH /i
Stozki 240 / K 40 /K 40 il
. CONES 240 Stozki e onusse @ OHYCbI @ /7///

f

42-64,5 MM (150.400.008) 54-79,5 MM (150.400.009) 74-111,5 MM (150.400.012) 95-132 MM (150.400.049)

110-125 MM (06.04.017.40) 125-145 MM (06.04.008.40) 145-165 MM (06.04.009.40)
*

/ﬂ d
(g
—

\ ‘\\ /

122174 MM (150.400.043) 190.400.018 168,5-194,5 MM (150.400.022)
. OTHERS Inne/Andere / [ipyrue \

= 8

06.01.127.36 06.01.127.40 06.01.092

O & & &

42-65 MM (06.04.046) 43-80 MM (06.04.001.36) P 43-80 MM (06.04.002.36) 65-110 MM (06.04.003.36)

7 - OPTIONAL EQUIPMENT / OPCJONALNE WYPOSAZENIE.



. CAR ADEPTERS Uchwyty do samochodéw osobowych / PKW-Adapter / Agantepsl gns NerkoBbix-asTomobunei

W-U-1.36 @36 UP-1 PNEUMATIC @36
W-U-1.40 @40 104.818.047 -
[l
W-U-2AH WU-2P

. MOTORCYCLE ADAPTER Uchwyt motocyklowy / Motorrad Adapter / Agantep Ans Motouukna

1 ]
e =
H ]
| '
g1 T8
l. |
W-U-5AH W-U-5P W-003 (214) W-004 (219)
. TRUCK ADEPTER Uchwyt cigzarowy / LKW-Adapter /py3oBoin agantep
@@= g
@ (L
== \l4 (1
e i
- 1.
0:. 60
W-U-5 702.818.175 702.400.190

7% - OPTIONAL EQUIPMENT / CPCJONALNE WYPOSAZENIE.



. WHEEL LIFT  Winda / Radheber / MogbeMHuK

PPK-1 7 / ///// PPK-2 AIRGOLIFT
(///
. OTHER ACCESSORIES I5 state 0 /7- stiges Zubehdr/ Mpoune akceccyapbl

Wil

STAND
Stojak / Stand / CteHg

L

] \ 3 "‘\M \ ] L]
zypce IZangej_I.El l(n_e‘ Loy ‘ Ki irkie E ASETTE-SHELF FOR WEIGHTS
A ‘ VAL POl aseta / Gewichtsregal / Monka gns rpysvkos

|

RUBBER GRINDING WHEEL

Sciemica gumowa / Gummischleifscheibe /
PesuHoBbIN W oBanbHbIA Kpyr

.&3 \
-“_\__
PML\.\\
~ SPRZEDAZ wew. 118 121 SERWIS v
www.unitrol.pl - office@unitrol.p
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/ GARAGE EQUIPMENT

Zewnetrzne mocowanie obreczy
Outer clamping range
[nanasoH 3axuma cHapyKu
Aussenspannbereich

Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range
[nanasoH 3a3KMma U3HYTPU
Innenspannbereich

Maks. szerokos¢ kota | Max. wheel width
Makc. wupuHa Koneca | Max. Radbreite

Maks. srednica kot
Max. wheel diameter
Makc. guameTp Koneca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku odpiekacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cuna omkuma npm 10 6ap
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operating pressure
Pa6ouee gaBnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CKOpOCTb BpalleHUs cTona
Drehgeschwindigkeit

Zasilanie elektryczne | Electric supply
dnektponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power
MouwHocTb geuratens | Motorleistung

Silnik pompy | Pump motor
[Oswuratensb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight
Bec | Gewicht

Wymiary | Dimensions
Pasmepbl | Abmessungen (mm)

Uchwyt kota | Wheel chuck
KpenneHnue koneca | Radspannung

20

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUMHOMOHTAMXHbIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

JANKA LITE
JANKA K LITE

JANKA / K / KK UNIT 202B + HP1

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAMXHbIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

MANAGER 12-26

UNI-ROB

10-20"

13-23"

15"

1070 mm

1500 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x400V /50 Hz

0,75 kW

180 kg

800x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic

10-20"

13-23"

15"

1070 mm

1500 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x 400V /50 Hz

0,75 kW

200 kg

850x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic

200 kg

800x1520x900

10-23"

13-26"

15"

1070 mm

1500 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x400V /50 Hz

0,75 kW

250 kg

850x1520x900

Pneumatyczny
Pneumatic

300 kg

950x1520x900

10-22"

12-24"

15"

1200 mm

2000 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x400V /50 Hz

0,75 kW
1,1 kW

350 kg

1580x2250x1642

Pneumatyczny
Pneumatic

12-26"

14-28"

157

1100 mm

3000 kg

8-10 bar

6 (12) rpm

3x400V/50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 kW

380 kg

1430x860x1550

Pneumatyczny
Pneumatic

10-30"

10-30"

157

1200 mm

3000 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

3x400V/50 Hz

1,1 kW

530 kg

1580x2250x1642

Mechaniczny
Mechanic

12-30"

12-30"

13”

1100 mm

3000 kg

8-10 bar

7 (14) rpm

230 V/ 50 Hz

1,3/1,8 kW

420 kg

1930x970x1200

Mechaniczny
Mechanic

21
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Autqrﬁaﬁc t bead " [ Inflating
145, // 77 £
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I 7

Two speed (8-16irpm) Shocking sYstem Ul Autolever!(optional) ! Strong construction
(optional)
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GARAGE EQUIPMENT
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I REINFORCED HORIZONTAL SLIDE
Wzmochione suwadio poziome

Verstéarkter horizontal Schieber

YCWUNEHHbII y3en ropuaoHTansHoro nonayHa

4 s _
. HELPER FOR RUN-FLAT Ah{’(OW-PROFILE TYRES . PRESSURE ROLLER . PLATE FACILITATING TYRE LIFTING

Dodatkowe przystawki do opon niskoprofilowych i run-flat Rolka dociskowa Talerz utatwiajgcy podnoszenie opony
Hilfsmontagearm fur UHP- und Runflat-Radern Druckwalze Platte zum leichteren Anheben des Reifens
Mpucnocobnenne Ans HU3KONPOOUIBLHBIX WWH 1 WKWH run-flat MpWKUMHON ponWK Tapenka obneryaowas nogbemM LUKHbI

. CONTROL PEDALS

Pedaly sterujgce
oy Steugrrgifte Il ERGONOMIC MACHINE INTERIOR
‘ eAZVRIBAENCHN Ergonomicznie zaprojektowane wnetrze maszyny
- TABI_-E WITH APJUSTABLE JAW SPACING Ergonomisches Maschineninterieur
Stét montazowy z regulacjg rozsuwu OproHOMWYHBINM UHTEPbEP MaLUWHbI
Montagetisch mit einstellbarem Montierklauenabstand
CTon ¢ peryn1pyemMbiM paccTOSHUEM MeXay 3axumamu B

] BEAD-BREAKER

B LEVER

Il LOCK CYLINDERS % & S s
- . rucKkschaure
Sitowniki blokad NonaTka OTxum

Sperrenzylindern
LiunuHgpbl 6riokage!



B AccEssoRriEs

Akcesoria
Zubehér
Akceccyapbl

. ROLLER PRQ/TECTOR, PROTECTORS FOR ALU RIMS, LEVER, INFLATING GUN

Ostona rolki, nak ki na szczeki, tyzka wulkanizatorska i pistolet.
OPTION Montagerollerschutz, Kunstoffschutz fur Aluminiumfelgen, Abdriickschaufel, Reifenfullmesser
3auu4 Wka, Haknagku Ana anioMUMHUEBLIX AWCKOB, JlonaTka, YCTPoMCTBO Hakaqku

M

. AVAILABLE COLOURS
Dostepne kolory

Verfligbare Farben N
[ocTynHele LBeTa \

OV RN (@ OUTER CLAMPING Zewn. mocowanie obreczy 10" - 23"

INNER CLAMPING Wewn. mocowanie obreczy 13" - 267
Przystawka do opon RUN FLAT i | MAX. WHEEL WIDTH Maks. szerokoéé kofa 15
NISKOPROFILOWA .
MAX. WHEEL DIAMETER Maks. $rednica kota 1070 mm
Eletoiel dopompon AN - @l 5EAD BREAKER FORCE Sita nacisku odbicia 1500 kg
Mot & | | v B \ORKING PRESSURE Ciénienie robocze 8 - 10 bar
WEIGHT Masa maszyny 200/250/300 kg
Naktadki do kot motocyklowych OPTION OPTION OPTION \ )
'WHEEL CHUCK Uchwyt kota Pneumatic
2 biegi OPTION OPTION SIS \VOLTAGE Napigcie zasilania 3x400 V / 50 Hz

\ TURNTABLE ROTATING SPEED

SLALAL 2 Fleidien Predkosé obrotowa stotu

7 (14) rpm

Jednofazowy motor

\ \
WWW . UNITROL.PL \

UNI-TRO

GARAGE EQUIPMENT

\ \
ul.Estrady 56, 01-932 Warszawa, Polska
tel. +48 (22) 817 94 21-22, 817 94 34-35, 834 90 13-14,
SPRZEDAZ wew. 118 i 121 SERWIS wew. 131 134
www.unitrol.pl - office@unitrol.pl
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WIRELESS

2 GEARS

,EF,FICIENT HYDRAULIC PUMP

s sMaX 12
' “wheellweight
5 FIXING POSITIONS - 1800 kg

— Electric!
supplyl "
. 400\]l/50Hz

—
wg‘ght
£1048 kg

UNITROL. PL
\u




MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUIMHOMOHTAXHbBIE CTAHKW | REIFENMONTIERMASCHINEN

MONTAZOWNICE DO KOt | TYRE CHANGERS
LUINHOMOHTAMHbBIE CTAHKM | REIFENMONTIERMASCHINEN

TRENTA

WWW.UNITROL.PL

UNI-TROL ]

Zewnetrzne mocowanie obreczy
Outer clamping range
[nanasoH 3axXuma cHapyKu
Aussenspannbereich

Wewnetrzne mocowanie obreczy
Inner clampng range
[unanasoH 3a3KMma U3HYTpU
Innenspannbereich

Maks. szerokos¢ kota | Max. wheel width
Makc. wupuHa Koneca | Max. Radbreite

Maks. srednica kot
Max. wheel diameter
Makc. anameTtp Koseca
Max. Raddurchmesser

Sita nacisku odpiekacza przy 10 barach
Bead-breaker cylinder force at 10 bar
Cuna omkuma npm 10 6ap
Abdruckerkraft (10 bar)

Cisnienie robocze | Operating pressure
Pa6ouee gaBnenue | Arbeitsdruck

Predkos¢ obrotowa stotu
Turntable rotating speed
CKOpOCTb BpaleHus cTona
Drehgeschwindigkeit

Zasilanie elektryczne | Electric supply
dnektponutaHue | Stromversorgung

Moc silnika | Motor power
MouwHocTb gsuratens | Motorleistung

Silnik pompy | Pump motor
[Osuratensb Hacoca | Hydraulikmotor

Masa | Weight
Bec | Gewicht

Wymiary | Dimensions
Pasmepbl | Abmessungen (mm)

Uchwyt kota | Wheel chuck
Kpennenue Koneca | Radspannung

28

13-27"

14-27"

780 mm

1600 mm

1500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

560 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

14-28"

14-28"

820 mm

1640 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V/50 Hz

1,5 kW

1,5 KW

530 kg

1390x700x1400

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

14-56"

1065 mm

2300 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V/50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 KW

770 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

14-56"

1065 mm

2300 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V /50 Hz

1,3/1,8 kW

1,5 KW

850 kg

2257x1720x1540

Hydrauliczny
Hydraulic

14-56"

14-56"

1300 mm

2400 mm

2500 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

1048 kg

1430x860x1550

Hydrauliczny
Hydraulic

17-30"

17-30"

780 mm

1600 mm

1865 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

650 kg

1600x1050x1600

Hydrauliczny
Hydraulic

13-26"

13-26"

600 mm

1300 mm

2550 kg

130 bar

6 (12) rpm

3x400V /50 Hz

1,5 kW

2,2 kW

450 kg

1640x800x2000

Hydrauliczny
Hydraulic

14-26"

14-26"

600 mm

1300 mm

2500 kg

110 bar

6 (12) rpm

3x400V /50 Hz

1,5 kW

1,5 kW

550 kg

1055x1020x1453

Hydrauliczny
Hydraulic



MYJKI DO KOt | WHEEL WASHERS | MOMKM KONEC | RADWASCHMASCHINEN

v W

\}\\'\"\ AR EERRN

WULKAN 300

WULKAN 4x4 P | WULKAN 500

* H — opcje ogrzewania / heating option

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA SWHEKAN SVHEKAN
360 P 4x4 P

' Zakres Srednicy kota Wheel diameter range 560—-800 mm 560-800mm 560—-850 mm 740-1200 mm

© Zakres szerokosci kota Wheel width range 135-305mm 135-360 mm  135-360mm 240 -490 mm
Maksymalna waga kota Maximum wheel weight 60 kg 60 kg 60 kg 150 kg
Czasy mycia Washing times 20,40,60s 20,40, 60s 20,40,60s 60, 120, 240 s
Czas osuszania Drying time 15s 15s 15s 30s
Zasilanie Power supply 3x400 V 3x400 V 3x400 V 3x400 V
Wymiary Dimensions 1130x1210x1450 1190x1210x1450 1190x1210x1510 2400x1950x1902
(szer. x gteb. x wys.) (width x depth x height) mm mm mm mm
Waga netto Netto weight 310 kg 330 kg 330/ 380 kg 630/ 780 kg

Activation limit of

Limit wtgczen proceséw mycia

(blokada serwisowa) washing processes 500 500 500 200

(service lock) )
o™
30
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. SOLID FRAME UP TO 30” . HOLES FOR MOUNTING PISTONS
Solidna rama do 30”

Otwory do mocowania sitownikéw
Fester Rahmen bis 30 " Lécher zur Montage von Zylinder
Mpo4yHas pama go 30" OTBEpcTUA ANS KpenneHus LMnuHapos

B LATHE
Tokarka
Drehbank
ToKapHbI CTaHOK

I 2 xPiSTON
2 x Sitownik

2 x Zylinder

2 x UnnuHpp

Il PISTON HOLDERS [l PISTON CONTROL
Uchwyty na sitowniki
Zylinderhalter
[epxarteny yunMHapoB

Sterowanie sitownikami
Zylindersteuerung
KoHTponb UMnuHapoB

I MANOMETER
Manometr
Manometer

- MaHomeTp
[ HYDRAULIC SPINDLE
Hydrauliczne wrzeciono
Hydraulische Spindel
MmopaBnuieckuin WNUHAENb

-

[l SAFETY SWITCH
Wylgcznik awaryjny
Schutzschalter
Belkntoyatens 6esonacHocTn

UCHWYT

[ BOTH SIDE CLAMP CONTROL
Sterowanie uchwytem z obu stron

Beidseitige Griffsteuerung

YnpaeneHve 3axumMomM ¢ obenx cTOpoH

[l sTYLUS WITH MAGNETIC HOLDER [J] LED LIGHTING

Statyw z rysikiem
tift mit Magnetstander
Myc ¢ MarHMTHLIM LUTaTUBOM

Oswietlenie LED
LED-Beleuchtung
CeeToavonHoe ocBeLleHne




B AccessoriEs

Akcesoria
Zubehor
Akceccyapsl

"

TR AT g,

Hydrauliczne wrzeciono
Mechaniczne wrzeciono
Sitownik hydrauliczny

Tokarka
Oswietlenie robocze

Max srednica felg

Rama PROFI (ilos¢ otwordw)

Wyzsze biurko

% H model only
Tylko dla wersji H
Nur fur H-Modell
Tonbko ans Mogenun H

=

R OO At
.

! =
el
PO-302S PO-30H 25
/.;/
NOISE LEVEL Poziom hatasu 75 dB
DRIVE MOTOR POWER Moc silnika napedu 0.55 kW
HYDRAULIC PUMP MOTOR POWER 0.55 KW
Moc silnika pomy hydraulicznej -
WEIGHT Masa urzadzenia 450 kg
' STRAIGHTENING PISTON FORCE 45 kN
/| Sita rozwijana przez sitownik prostujgcy
/| MAX. HYDRAULIC PUMP PRESSURE 200 Bar
Max cisnienie pompy hydraulicznej
AVAILABLE COLOURS
. | |RIM DIAMETER RANGE 24" 1 30"
Dostepne kolory ' Max zakres $rednic naprawianych obreczy:
Verfiigbare Farben o
POWER SUPPLY Zasilanie elektryczne 3x400V / 50Hz

docTynHele LBeTa

PO-22 PO-22 2S PO-22H PO-22H 2S5 PO-30 PO-30 2S PO-30H PO-30H 28

tel. +48 (22) 817 94 21-22, 817 94 34
SPRZEDAZ wew. 118 i 121 SERWIS wew. 131 134
www.unitrol.pl - office@uinitrol.p




PROSTOWARKI | RIM STRAIGHTENING MACHINES
CTAHKW ANA PUXTOBKU AUCKOB | FELGENRICHTMASCHINEN

':}\\;\\x\\\'--'-

PO-14 S*

POy
i

| aralkssiontl [/ ‘.’ ,
()

PO-ROLLER

] PO-DIGITAL

*P0-14 S model bez tokarki, z napederﬁ recznym. Hand operated model without lathe.
Mogenb ¢ py4HbIM NpuBoAOM U 6e3 TokapHoro npucnocobneHunsa.  Model mit manuell Antrieb und ohne Drehbank

DANE | TECHNICAL | TEXHWUYECKME TECHNISCHE

Zakres $rednic
Max. rim Makc. gnametp

naprawianych Do 24” Do 24” 10” - 19" 10” - 26"
diameter OMCKa Felgendurchmesser
obreczy
% S Max.
i ) Max. cisSnienie hvdraulic Makc. pasneHue
) pompy v um rMApaBAMYECKOro Max. Pumpedruck 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar
hydraulicznej pump Hacoca
pressure
Zasilanie Power suppl dneKTponuTaHue Stromversorgun 3x400v 3x400v 3x400v 3x400V
elektryczne PRy P gung 50Hz 50Hz 50Hz 50Hz
Moc silnika MoLwHoCTb
P t 1,5 kW
pompy ump motor 3/1eKTpoaBuraTens Pumpeleistung 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW !
. . power 2 Hp
hydraulicznej Hacoca
. . MowHocTb
M Inik D t 1,1 kW
oc stinka rive motor 3/1eKTpoaBuraTens Motorleistung - 0,55 kW 0,75 kW !
napedu power 1,5 Hp
npveoga
Gloénodd
osnosc; Noise level YpoBeHb Wwyma Gerauschpegel 75 dBA 75 dBA 75 dBA 75 dBA
urzadzenia
Masa Weight Bec Gewicht 165kg 350k 368 k 720 k
urzadzenia & & & & &

35
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TOKARKA CNC DO FELG | RIM LATHE CNC

TOKAPHbIW CTAHOK A/17 AMCKOB CNC| FELGENDREHMASCHINE CNC

' CNC ELEGANCE HV

DANE TECHNICAL | TEXHUYECKUE TECHNISCHE CNC ELEGANCE
TECHNICZNE DATA OAHHbBIE DATEN HV

Zakres Srednic
naprawianych
obreczy

Wymiary

Zasilanie
elektryczne
Moc silnika

pompy
hydraulicznej

Moc silnika
napedu

Doktadnosé

Masa urzadzenia

Max. rim
diameter

Dimensions
Power supply

Pump motor
power

Drive motor
power

Accuracy

Weight

Makc. gnametp
OVUCKa

Pasmepobl

dneKTponuTaHue

MowHocTb
3/IeKTpoaBuraTens
Hacoca
MowHocTb
aNeKkTpoaBuraTena
npmseoaa

To4yHOCTb

Bec

Max.
Felgendurchmesser

Abmessungen

Stromversorgung

Pumpeleistung

Motorleistung

Genauigkeit

Gewicht

22" / 28"

1320 x 2245 x 1620
mm

380V

1,1 kW

5,5 kW

+0.001

970 kg
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DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE OAHHbIE TECHNISCHE DATEN “ PCLN
Zasilanie elektryczne Electric supply dneKkTponuTaHue Stromversorgung 3x400V /50Hz 3 x400V /50Hz
Moc silnika napedu Motor power Mouwocrb Motorleistung 1,1 kW 2,2 kW

aneKTpoABuraTens

Maks. srednica Max. polished rim Makc. anameTp Ancka Max. Felgendurchmesser 30" 28"
polerowanych obreczy diameter
Sterowanie ramieniem  Working arm YnpaBneHve pabounm . recznie automatycznie

Arbeitsarmsteuerung f
roboczym control Mnevem manually automatically
P'refﬂkosc obroFowa Motor rotation CKOpOCTb BpaLLeHua Wi 3000 2800
silnika (obr./min) speed (rpm.) motopa (060p./MUH.)

r "__f'_z

PRZETACZARKA DO TARCZ HAMULCOWYCH | BRAKE DISC LATHE

TOKAPHbIA CTAHOK /19 TOPMO3HbIX AUCKOB | BREMSSCHEIBENDREHBANK

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | BL1718 /BL17 S

Maks. grubosc tarczy  Max. disc thickness 39 mm
<0.002 —0.005
Doktadnos¢ Accuracy
mm
Posuw Stroke 8.5 mm/min.
Predkos¢ obrotowa  Rotation speed 98 rpm

%‘ BL17 S - Tylko do pracy na samochodzie / Only for operations on car
TonbKo gns pabot Ha aBTomobune / nur fir Operationen am Auto

NACINARKA DO OPON | TYRES REGROOVING MACHINE
MALLWHKA 018 HAPE3KUM MPOTEKTOPA | REIFENNACHSCHNEIDEGERATE

Q Nacinarka do opon PSO 15
aa Tyres regrooving machine PSO 15
G MawwnHKa gna HapesKkn npotektopa PSO 15
@ Reifennachschneidegeréte PSO 15
b

!
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URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRI 3D | 3D WHEEL ALIGNMENT
CTEH[, PETYJIMPOBKM YINNOB YCTAHOBKMW KOJIEC 3D | 3D-ACHSMESSGERAT

=

ey
UNI-TROL VISIONLITH L
,:"”'/

(- Urzadzenie do pomiaw“éometrii w technologii 3D
zkamerami na ruchomej belce. Przygotowane do pracy |
zpodnosnikami nozycowymi i 4 kolumnowymi.

- .-"" . . . . . . .
'_'_,gﬁ.up na mobilnej platformie utatwia ustawienie na warsztacie.

QE 3D Wheel aligner with cameras on a moving beam.
Works with scissor and 4-column lifts.
The pole on the mobile platform simplifies the installation
in workshop.

UNI-TROL VISIONLITH PIT

Q Urzadzenie do pomiaru geometrii w technologii 3D
z kamerami na sztywnej belce mocowanej do sm;my
Przygotowane do pracy na kanale. - /'/ £/
Regulacja pochylenia kamer utatwia dop:?{ g*hie do warsztatu.
77777

f !
& 3D Wheel aligner with cameras on a beam attached to wall.
Ready to work on pit.

Tilting cameras simplify the installation in workshop )
Y7

YISIONLITH

DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE
TECHNICZNE DATA AHHBIE DATEN VISIONLITH

Liczba kamer Cameras Konnyectso Kamep Anzahl der Kameras

Zakres zbieznosci Toe range [OnanasoH cxoxkaeHus Spureinstellung * 209
Zakres pochylenia kota Camber range [unanasoH passana Radsturz 109
Zakres !(qta wypljzedzenla Caster range [unanasoH Kactepa Lenkkopfwinkel * 20¢°
sworznia zwrotnicy

Zasilanie Power Hanpsa)keHue nutaHma Versorgungsspannung 230V, 50Hz
Uchwyty gtowic Pim clamping range [uanasoH agantepos Felgenklemmbereich 10”7 - 24”

L
Y
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URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRI 3D | 3D WHEEL ALIGNMENT

CTEHA, PETY/IMPOBKM YINOB YCTAHOBKM KOJIEC 3D | 3D-ACHSMESSGERAT

"‘_,..-""
=
VISIONLITH =

Q . k:famery wysokiej rozd osci
— 4 punktowe uchwyty do kota z pasywnymi targetami
= Baféa danych Autodata
= "gﬁ/r‘npensacja poprzez przetoczenie auta
= .Intuicyje oprogramowanie
— Pomiar przesuniecia osi pojazdu

& — 2 high definition cameras
— 4-points wheel clamps with passive targets
— Autodata database
— Compensation by rolling the car backwards-forwards.
— Intuitive software
— Axis offset measurement

G — 2 Kamepbl BbICOKOTO pa3peLleHus.
— 4-TOYeuYHble KOJIeCHble aAanTopbl C MAaCCUBHLIMU MULLEHAMMU
— basa gaHHbIx Autodata

— KomneHcauma npoKaTbiBaHMeM aBToMobUAA _ Geomeria

—  WHTyMTMBHOE NporpaMmHoe obecnevyeHne

@ — 2 hochauflosende Kameras /, f ';,/;,,"’,r' //
— 4-Punkt-Radklemmen mit passiven Targets
— Autodaten-Datenbank ¥
— Radschlagkompensation durch hin- und herrollen des Autos .
— Intuitive Software ' Rl

— Messung der Achsenversatze

Wyposazenie standardowe / Standard Equipment

Akcesoria / Accessories '

Poziomica/Level P-K VISION
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PODNOSNIKI | LIFTS | NOABEMHWKM | HEBEBUHNEN

*-__\'x\.-
\\\\\\ VAR R RN R

PN-1M PRIMA / PN-2M

‘
|
N

2826 mm
L= - J

1800 mm

90-110 mm

A\
2821 mm
3165 mm
3420 mm
v PD-2A
4 \
DANE TECHNICAL TEXHUYECKUE TECHNISCHE PRIMA
TECHNICZNE DATA OAHHbIE DATEN PN-2M
Nosnos¢ Capacity lpysonoabemHocTb Tragfahigkeit 3000 kg 3000 kg 4000 kg
Zasilanie Electric supply 3nektponuTtaHue Stromversorgung  3x 400V /50Hz 3x 400V /50Hz 3x 400V / 50Hz
Wysokos¢ w stanie Min. height MwuH. BbicoTa Min. Héhe 105 mm 110 mm 110 mm
spoczynku
Wysokose . Max. height Makc. BbicoTa Max. Hohe 2000 mm 1000 mm 1900 mm
podnoszenia
Masa Weight Bec Gewicht 725 kg 480 kg 640 kg

AN
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PP-1 PP-11

HP-50 \\\\ HPJ50T3
g 3 .
e wiea e |

2000 kg 1150 kg 1150 kg 3500 kg 10/20/50 ton 15/30/50 ton

7 bar 8 bar 8 bar 8 bar 12 bar 8 bar
80 mm 140 mm 140 mm 135 mm 151 mm 156 mm
380 mm 360 mm 340 mm 465 mm 442 mm 497 mm

400 kg 14 kg 13 kg 25 kg 56 kg 60 kg

N
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KLIMATYZACJA | AIR CONDITIONING | YCTAHOBKW A/19 KOHAMUMOHEPOB | KLIMASERVISEGERATE

:‘\\i\\";u'nw

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA A-REC+ W

WYt.ia!nosc‘ —— Va‘cu‘um T 85 I/min 130 I/min
prozniowej efficiency
Szybkos¢ odzysku Recovery rate 300 g/min 300 g/min
Dokfadnos¢ dozowania .

. Resolution gas scale lg 1lg
czynnika
Dtugosé przewodow Hoses length 300 cm 300 cm
Zbiornik czynnika Tank 12 kg 22 kg
Podfaczenie elektryczne  Voltage 230V 230V
Drukarka Printer v v

Czynnik do wyboru Gas option R 134-A /R 1234-YF

GENERATOR AZOTU | NITROGEN GENERATOR | TEHEPATOP A30OTA | STICKSTOFFGENERATOR

k DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA m =0

Concentration of

Stezenle azotu 95% 95-99+%
nitrogen

Pojemnoéc’ .

Jbiornika Tank capacity 47 | 1201

Wydajnos¢ Efficiency 50 I/min. 228 |/min

Maks. cisnienie Max. pressure of 3 bar 10-12 bar

azotu nitrogen

Clsnle.nlle. azotu Output pressure <7,5 bar 0,3—-11,2 bar

na wyjsciu

Zasilanie

elektryczne Power supply 230V /50 Hz 240V / 50 Hz

Masa Weight 104 kg 207 kg
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GENERATORY OZONU| OZONE GENERATORS
TEHEPATOPbI O30HA | OZONGENERATOREN

UT-10-03 UT-20-03

Os sensor + USB report

TUBA UT-10-03 f DK-20

DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA UT-10-03 UT-20-03 TUBAOL;T-]'O- m

Wydatek ozonu

Wydajnosc

Metoda gen. ozonu
%\ Przeptyw powietrza

e, Chtodzenie
a Zasilanie
Poziom hatasu
Trwatos¢
Wilgotnos¢ wzgledna
Temperatura pracy

Lampa UVC
Wymiary (mm)
Waga

Srodowisko pracy

Ozone output 10 g/h 20 g/h 10 g/h 20 g/h
Efficiency 170 m3/h 170 m3/h 170 m3/h 304 m3/h

Ozone generation Wytadowania koronowe / Corona discharge

method Plytka Plytka Rura Plytka

Air flow do 2.8 m3/min  do 2.8 m3/min do 2.8 m3/min 304 m3/h
Cooling Powietrzem / Air

Supply 230V / 50Hz 230V / 50Hz 230V / 50Hz 230V / 50-60Hz
Noise level <35dB (A) <35dB (A) <35dB (A) 55 dB (A)
Durability > 8000 h > 8000 h >20000 h >20000 h
Humidity < 85% < 85% <85% < 85%
Working 5-40C° 5-40C° 5-40C° 5-40C°
temperature

UVC lamp = - R v
Dimensions (mm) 261x169x155 261x169x155 340x230x175 500x360x230
Weight 3 kg 3 kg 5 kg 10 kg
Working

. Pomieszczenie zamkniete / Closed interiors
environment 43
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ROZPIERACZE DO OPON | TYRES EXPANDERS | PACNUPATENN WWWH | REIFENEXPANDER

/

Rozpieracz R-1
Tyres expander R-1
Pacnupatenb R-1
Reifenexpander R-1

-
&
G
e

Rozpieracz WR-3
Tyres expander WR-3
Pacnupatens WR-3
Reifenexpander WR-3
110 mm =+ 405 mm

WULKANIZATOR | VULCANIZER
BYNNIKAHU3ATOP | VULKANISATOR

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA W;J(I).(I)(:N

Zakres regulacji

Zakres regulacji czasu
grzania

Moc grzatek

Zasilanie elektryczne

Zasilanie pneumatyczne  Air pressure supply

Heating time range
Heater power

Electric power supply

Heating temperature
temperatury grzania range

110-165 °C
0-120 min
2x350W

220V / 50Hz

6 - 10 bar

Rozpieracz ciezarowy R-2
Tyres expander for trucks R-2
Pacnupatenb WKH rpy3osmnKos R-2
LKW Reifenexpander R-2




KOSZ DO POMPOWANIA KOt | CAGE FOR WHEELS INFLATING

KNETKA ANA HAKAYMBAHMA KONEC | REIFENFULLKAFIG

.._\:x__
k\‘x\\\\xwu-

DANE TECHNICZNE TECHNICALDATA | TEXHMYECKUE IAHHBIE | TECHNISCHEDATEN | k1 | K2 |

Maks. cisnienie Max. pressure Makc. pasnexuve Max. Druck 12 bar 12 bar
Wymiary wew.(mm) Inside dimensions BHyTpeHHble rabaputbl  Innenmald 640x1300x1300  740x1390x1430
Wymiary zewn.(mm)  Outside dimensions BHelwHWe rabapuTbl Aussenmal 750x1340x1330  850x1550x1480
Masa Weight Bec Gewicht 180 kg 200 kg

PRZYRZAD PA-12K DO POMIARU | REGULACJI CISNIENIA W OGUMIENIU POJAZDOW | TIRE PUMPING DEVICE PA-12K
ABTOMAT ANA HAKAYUBAHUA LUMH PA-12K | AUTOMATISCHER DIGITALER REIFENFULLER PA-12K

Przyrzad zalecany do SKP

Certyfikat GUM bar / psi

% DANE TECHNICZNE | TECHNICAL DATA | TEXHU4YECKUE JAHHbIE TECHNISCHE DATEN PA-12 K

Zasilanie elektryczne Electric supply dneKkTponutaHue Stromversorgung 230V /50 Hz
Pobdr mocy Power consumption MoTpebaeHne molHOCTH Leistungsaufnahme 30 W
Zasilanie pneumatyczne  Air supply [MHeBMO-nNuTaHMe Pneumatische Versorgung max. 14 bar
Zakres wskazan Measuring range [Jvana3oH nsmepeHus Indikationsspektrum 0-12 bar
Doktadnos¢ pomiaru Accuracy TouyHoCTb Genauigkeit +/- 0,01 bar
Masa Weight Bec Gewicht 10 kg
Wymiary Dimensions Pasmepsl Abmessungen 255 x 245 x 125 mm
Temperatura pracy Temperature range [IyanasoH TemnepaTtypbl Temperaturbereich 0-45°C
Wilgotnos¢ Humidity BnaxHoCTb Feuchtigkeit <95%

n

AN
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ELEKTRYCZNY PODNOSNIK KOtA | ELECTRIC WHEEL LIFT
3/IEKTPUYECKUI KONECHbIVM NMOABEMHWUK | ELEKTRISCHER RADHEBER

f,--"’
e
-
] =
DANETECHNICZNE | TECHNICALDATA |  PKE | Pk |
Udzwig “Capacity 65 kg 65 kg
Wysokos¢ podnoszenia Lifting height <1,2m <1,2m
#i Moc silnika Motor power 200 W Pneumat.
Zasilanie Supply 230V /50 Hz 8 bar
Czas tadowania Charging time 4-5h -
. . . 750x700x1650 750x700x1650
Wymiary Dimensions
mm mm
Masa Weight 60 kg 60 kg
Sterowanie Control Elektryczne Pneumatyczne

PNEUBAD-1 I PNEUBAD TRUCK

DANE TECHNICAL PNEUBAD
TECHNICZNE DATA PNEUBAD-1| PNEUBAD-2 TRUCK

1600 x 1685 x

. Outside 1265 x 1040 1265 x 1040

Wymiary zewn. . . 1395 mm
dimensions x 2300 mm x 1200 mm
(maks. 1535)
SRl Air suppl 0d 6 do 10
powietrza PRy © 0d 6 do 10 bar
L pressure bar
zasilajgcego
Pojemnos¢
. Total tank
catkowita capacit 4371 437 | 280 |
zbiornika pacity
Srednica
- Inside tank
PNEUBAD-2 wewnetrzna . 980 mm 980 mm
L diameter

zbiornika
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KOMPRESORY | COMPRESSORS | KOMMPECCOPbI | KOMPRESSOREN

f‘:::-
DANE TECHNICAL
TECHNICZNE DATA GD 200/475 | GD 270/515 | GD 500/1210

Wydajnosé Air displacement 476 |/min 515 |/min 1210 I/min

teoretyczna P (29m3/h) (31 m3/h) (73 m3/h)

II.t’fok.ow/!I. . Compressmn 2/2 2/2 2/2

stopni sprezania  ration )
aillh-

Hatas Noise 80 dB 80 dB 82 dB oy

Zbiornik Receiver 2001 2701 500 |

Napiecie zasilania Power supply 400V / 50Hz 400V /50Hz 400V / 50Hz

Moc silnika Motor power 3,0 kW 3,0 kW 7,5 kW
Cisnienie Pressure 10 bar 10 bar 10 bar
Masa Weight 125 kg 140 kg 285 kg

AKCESORIA DO POMPOWANIA | INFLATING DEVICES
NMPUBOPbI HAKAYKM | INFLATING GERATE

2

R0
(CNEEE

@ Pistolet EUR 1280 - Pistolet 2015 W

QE Inflating gun EUR 1280 Inflating gun 2015 W
G nuctonet EUR 1280 nucronet 2015 W
@ pistole EUR 1280 Pistole 2015 W

O Dopetniacz P-7A Inflator IFL-25
aa Portable inflating tank P-7A Inflator IFL-25
G MepeHocHbIN pecusep P-7A . NHonsaTop IFL-25
e Tragbarer Tank P-7A \ Inflator IFL-25

a7
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Z
ONE- SENSOR f/f"

Szeroki zakres zastosoﬁ/a - 98% pojazddw na rynku
R:égulowane pochylenie zaworu
§jéinych typow zaworow
-~ Maty rozmiar czujnika
~Programowane urzadzeniami ATEQ
Programowanie bezprzewodowe, klonowanie numeru ID

One-sensor supports 98% of cars available on the market
Adjustable valves

5 types of valves

Small size sensor

Programmable devices ATEQ

Wireless programming, clone ID number’s

One-sensor nogaep:xkmnsaet 98% aBToMobuNen Ha PbiHKe
Perynnpyemeole KnanaHbl

5 TMnNoB KnanaHoB

JaTumK manbix pasmepos :
Mporpammupyemsble yctporictea ATEQ i/ --',';’/f

BecnpososHoe nNporpammnpoBaHie, nae
& /'

%’f / /

One-Sensor unterstiitzt 98% der Autos auf dem Markt
Einstellbare Ventile {11 ;’

5 Arten von Ventilen 11l

Kleiner Sensor 1
Programmierbare Gerate ATEQ !

Drahtlose Programmierung, Klon-ID-Nummer
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NARZEDZIA DO OBStUGI CZUINIKOW TPMS | TPMS TOOLS | UHCTPYMEHTbI ANA TPMS | WERKZEUGE TPMS

Z ONE>
ONE- SENSOR ATEQ VT46 + OBD
o7 SENSOR
@ — Bezprzewodowy odczyt ikow TPMS w kole
- Pré:gramowanie czujnikow uniwersalnych One-Sensor
—_Programowanie centralki TPMS poprzez gniazdo OBD
~ .-,I,nﬁirukcje manualnego programowania nowych czujnikéw
=S at aktualizacji w cenie / Mozliwo$é rozszerzenia
oprogramowania o wszystkie czujniki uniwersalne

GE — Activates and reads TPMS sensors of all light

vehicle brands

— Programs universal TPMS ONE-SENSOR

— OBD2 module gives access to OBD relearns
for 60% of all car models worldwide

— Provides indirect, manual and auto relearn
procedure information.

— 5 years free update / Possibility to upgrade
the software for all universal sensor

G — AKTUBMpPYET M cYMTbIBAET AaTuymkm TPMS Bcex mapokK

JIErKOBbIX aBTOMObOUIEN NO BCEMY MUPY

— [porpammsbl yHMBepcanbHbie TPMS ONE-SENSOR

— Mogaynb OBD2 paet goctyn k nepeobyyennio OBD <+
ana 60% Bcex mogenelt asTomobuaein no BceM\'f,@/r};J-f)y

— [pepocTaBnset UHGopMaLMO O npou,e,q,ypa} ),Kﬁ’_GBEHHOI'O,
PYYHOrO M aBTOMATUYECKOTO noeTopﬁérdb'G\};qeﬁwﬂ.

— 5 net becniatHoro obHosneHus '/ BO3MOSKHOCTb 06HOBNEHMA
nporpammHoro obecneyeHna ANA BCeX yHUBEPCAbHbIX AaTHMKOB

@ _ Aktiviert und liest TPMS-Sensoren aller ' | |
Light Vehicle-Marken weltweit !
— Programmiert den universellen TPMS ONE-SENSOR
— Das OBD2-Modul erméglicht 60% aller Automodelle
weltweit den Zugriff auf OBD-Neulernen
— Bietet Informationen zu indirekten,
manuellen und automatischen Neulernvorgangen
k‘ — 5 Jahre kostenloses Update / Moglichkeit die Software fir alle

"B\p%“ Universalsensoren zu aktualisieren

._?'__f

ZES%ZF,DZI/ SET OF TOOLS/ UHCTPYMEHTbI/WERKZEUGSET

- Profesjonalny zestaw narzedzi do montazu czujnikéw TPMS
z wkretakiem dynamometrycznym 0-9 Nm

* — Professional toolkit for mounting TPMS sensors
with a torque screwdriver 0-9Nm

G — MpodeccroHanbHbIi HA6OP MHCTPYMEHTOB
ONA MOHTaXa gatymkos TPMS ¢ nomouybio
AMHaMmoMmeTpuyeckoit oteepTkM 0-9. Hm

@ - Professionelles Werkzeugset zur Montage von TPMS-Sensoren
mit einem Drehmomentschraubendreher von.0-9 Nm




KLUCZ ELEKTRYCZNY | ELECTRIC IMPACT WRENCH | 3/IEKTPMYECKNIM TAMKOBEPT | SCHRAUBENSCHLUSSEL

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE OAHHBIE | TECHNISCHE DATEN MULTI

Zasilanie elektryczne Electric supply IneKTpuyeckoe NuTaHme Stromversorgung 3 x 400V / 50Hz
Moc silnika napedu Motor power MouwHoCTb aneKTpoaBuraTens Motorleistung 1,1 kW
Znamlor'wowa predkos¢ Motor rotation speed CKOpOCTb BpalLeHUs MoTopa Ve G 1400
(obr./min) (rpm.) (060p./MUH.)

Moment udarowy Stroke strength MomeHT cunbl Schlagkraft 400 - 2500 Nm
Rozmiar nasadki Wrench spanner size Pasmep Hacagku Schllsselweite 1”

Masa Weight Bec Gewicht 64 kg

NITOWNICA | RIVETING MACHINE | KNNENAJIbHbIM CTAHOK | NIETMASCHINE

% DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA | TEXHUYECKUE OAHHbBIE

~ Skok trzpienia

* dodatkowa podstawa

TECHNISCHE DATEN m

Stroke of rivet header Xog pabouero ctep)kHa  Gesamthub 28 mm
roboczego
Zasilanie Air pressure supply IHesmar1-eckoe Luftversorgung 7 -10 bar
pneumatyczne nuTaHue
Cisnienie robocze Working pressure Pabouyee gaBneHue Arbeitsdruck 4 -7 bar
Gniazdo kowadetka Seat of anvil [He340 HaKoBabHU Ambossloch ruchome

movable
Zakres temperatur Range of working NHTepBan paboumnx FfsehisiE e 0°C - 40°C
pracy temperature Temneparyp
Wymiary Dimensions Pasmepbl Abmessungen 675x550x200 mm
Masa Weight Bec Gewicht ~ 60 kg
Sita nacisku Equipment force Pabouas cuna Nietkraft 45 kN ( 7 bar)
"
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FIRMA | OUR COMPANY | HALWA KOMMNAHWA | UNTERNEHMEN




Uni-trol produkuje od 1988 r. maszyny i urzadzenia do obstugi kot pojazdow. W naszej
nowoczesnej fabryce w Warszawie produkujemy wyroby oparte na wtasnych, oryginalnych
rozwigzaniach konstrukcyjnych. Wieloletnie doswiadczenie zawodowe naszych
pracownikéw oraz stosowane procesy technologiczne gwarantujg wysokg jakos¢ i trwatosc
naszych produktéw.

UNI-TROL has been manufactur -
since 1988. In our modesr
engineering solution
use ensure t s

dling vehicle wheels
cts on our own
ical process we

\\\\\\\\\\\\\\\\

PyAOBaHNe Ans OGCNyKMBaHUS Komnec
AEHHOM 3aBoge B Bapliase Mbl nmpov3Bognm
3€HHbIX  OPUTMHAmNbHLIX  KOHCTPYKTOPCKUX — PELUEHUN.
OTPYAHWKOB U UCMOMb3yeMble TEXHOMOMMYECKUEe NPOLECCHI
TBO 1 AOMNTOBEYHOCTb HaLLNX M3AENWIA.

NPOAYKTbI :
MHoroneTHNn OMBIT, HE
qbecneymBaloT BbICOKOE

UNI-TROL produziert Werkstattausr

((((((

tel. +48 (22) 817 94 21-22 817 94_,
SPRZEDAZ wew. 118 i 121 SERWIS wew. 131 134
www.unitrol.pl - office@unitrol.pl
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