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MICROH
zhh — hamulec nozny (opcja)
- podprogramy ALU

- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

- brake (optional)

- programme ALU

- programme ,hidden weight”
— optimization

m — TOpMO3 (HeobA3aTeNbHbIN)
— TN ANCKA
— ,CNPATaHHbIN FPY3nK”
— ONTUMKM3aLA

WYWAZARKI DO KOt. / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIJAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI

Naped reczny / Hand operated / PyuHoi nprsog

MICRO M

m\ - podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

- programme ALU
- programme ,hidden weight”
— optimization

m - TUN AncKa

— ,CNPATaHHbIN rpy3umK”
— onTMMM3auma




WYWAZARKI DO KOt. / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIJAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI

MICRO

m - podprogramy ALU
— podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

— programme ALU
' — programme ,hidden weight”
— optimization

— TUN gncKa
— ,CNPATaHHbIN rpy3unK”
— onTUMKM3aLUs

TROLL 2312S

m - podprogramy ALU
— podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

- programme ALU
- programme ,hidden weight”

— optimization

m = Tnn gnckKa

— ,CNPATAHHbBIN FPY3MK”
— OnTUMM3aLmA




WYWAZARKI DO KOt. / WHEEL BALANCING MACHINES / BAJIJAHCUPOBOYHbIE CTEHAbI

TROLL 2312

- autonaprowadzanie

- automatyczny nastawnik

— podprogramy ALU

- podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

— automatic positioning lock

— automatic adjuster

- programme ALU

— sub-programme “hidden weight”
— optimization

m — aBTOMaTMUecKas 6110KMPOBKa
— aBTOMaTNYECKMI PerynaTtop
— TVN guUCKa
—,CNPATAHHbIN rPy3unK”
— onTUMK3aLUA

TROLL 2351

m - autonaprowadzanie
- automatyczny nastawnik
- syntezator mowy
— podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

— automatic positioning lock

- automatic adjuster

- voice synthesizer

- sub-programme ALU

- sub-programme “hidden weight”
— optimization

I\

— aBTOMaTnyeckas 6110KMpoBKa
NO3MLMOHMPOBaHMNA

— aBTOMaTMYECKUI perynaTtop

— CYHTe3aTop peyn

— TVN g1cKa

—,CNPATAHHbIN rPy3unK”

— onTMMM3aLuma




WYWAZARKI Z NASTAWNIKIEM LASEROWYM / WHEEL BALANCER WITH LASER ADJUSTER /
BAJIAHCMPOBOYHbBIE CTEHAbI C JIASEPHON JINHENKOW

TROLL 2312L

“ln — laserowy nastawnik
- syntezator mowy

— podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
— optymalizacja

— laser adjuster

— voice synthesizer

- sub-programme ALU

— sub-programme “hidden weight”
— optimization

m — aBTOMAaTUYeCKU perynsatop
— CYHTe3aTop peyn
— TWN gUCKa
—,CNPATaHHbIN rpy3umK”
— onTUMUM3aLUA

TROLL 2351L

A - laserowy nastawnik
- ultradzwiekowy pomiar szerokosci
- syntezator mowy
- podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

— laser adjuster

— ultrasonic sensor of width measurement
- voice synthesizer

- sub-programme ALU

- sub-programme “hidden weight”

— optimization

"llin — Nna3epHan JINHENKa
- yJ'Ipra3ByKOBOI7I OaTYUNK namMepeHunaA

— CMHTe3aTop peun
— TWM ANCKa
—,CNPATAHHbIN FPY3unK”
— onTMMM3aLMA




WYWAZARKI Z UCHWYTEM PNEUMATYCZNYM / WHEEL BALANCING MACHINES WITH PNEUMATIC

TROLL 2356 LP

g — laserowy nastawnik

m - syntezator mowy
— podprogramy ALU
- podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

YN
— laser adjuster

— voice synthesizer

- sub-programme ALU

- sub-programme “hidden weight”
— optimization

— NlazepHasn NMHenKa
m — aBTOMaTM4YecKas IMHenKa
— CUHTE3aTop peun
— TN AncKa
—,CNPATAHHbIN rpy3unK”
— onTMMM3auma

ADAPTOR / BAJIAHCUPOBOYHbBIE CTEHAbI C MTHEBMATUYECKM 3AXKMMOM KOJIECA

*2356 LP - bezdotykowy pomiar parametréow kota / non-contact measurement parameters of wheel / 6e3ocasatenbHble

Mn3mMepeHne napameTpoB Koneca

TROLL 3305 LP

m - laserowy nastawnik
— minimalizacja
— pomiar bicia kota
— drukarka
- syntezator mowy
— podprogramy ALU
— podprogram ,ukryty ciezarek”
- optymalizacja

— laser adjuster
qARL

— minimization

- sensor of run-out measurement
— termic printer

- voice synthesizer

- sub-programme ALU

- sub-programme “hidden weight”
— optimization

m —na3epHand NNHEeNKa
— MUHNMWN3aLUnA

— AATYMK n3MepeHunsa bueHns Koneca

— TepMUYECKUe neyaTaroLyme yCTPoNCTBO
— CMHTe3aTop peun

— TN AUCKa

—,CNPATAHHBIN FPY3MK”

- onTMMKU3aLuA

¥3305 LP — bezdotykowy pomiar parametréw kota / non-contact
measurement parameters of wheel / 6e3ocsa3atenbHble
M3MepeHue NapameTpoB Koneca



Dodatkowe wyposazenie wywazarek / Equipment for balancers / lononHutenbHoe o6opyznoBaHue

Uchwyt szpilkowy do kot z obreczami bez otworu centralnego
Adapter for wheels without central hole

3aXuM Konec 6ec LeHTpasibHO ro OTBEepPCTMS

WU-2

Uchwyt szpilkowy do kot z obreczami bez otworu centralnego
Adapter for wheels without central hole

3axnm Konec 6ec LeHTpasnbHO ro OTBEpPCTUA

WU-2P

Uchwyt kot motocyklowych / Motocycle adapter /
MoToLMKIETHbIN 3aXKUMm
WU-5

Uchwyt k6t motocyklowych / Motocycle adapter /
MoTounKeTHbIN 3aXKMm

WU-5 A - uchwyt standardowy

WU-5 P — uchwyt pneumatyczny

Dociski palcowe / Finger clamps / QuHrep 3aKumbl
DO-3P
DO-4P
DO-5P

Talerz dociskowy / Disc-clamp / Joxum
2190 mm

Stozki dodatkowe / Additorial cones / [loboBouYHble KOHYyCa
WST 40-57 mm

WST 110-125 mm

WST 125-145 mm

WST 145-165 mm




WYWAZARKI CIEZAROWE DO KOt / TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES /
BAJIAHCUPOBOYHDLIE CTEH/ bl

TROLL 2122

i]l n - uchwyt kot ciezarowych
- pneumatyczny podnosnik kota
- wyswietlacz LED
— syntezator mowy
— hamulec wrzeciona w miejscu niewywazenia
— opcjonalnie uchwyt két osobowch

- adapter truck wheels
BRI — pneumatic lift

- LED display

- voice synthesizer

— brake of axle in place of unbalancing
- optional equipment: quick adapter

aguam  — 33)KMM KOJIeC rpy30BblX MalUUH
m — MHEBMATUYECKUI MOABEMHUK
— CBETNAMNOAHDIN YKa3aTesb
— CUHTEe3aTop peun
— TOPMO3 B TOYKe pa3banaHCnpoBKMY
— JornosHUTENbHOE 060PYAOBaHNME: 3aXKNM KoJlec
MaLlnH

Uniwersalny
uchwyt ciezarowy

2122C tylko do kot ciezarowych / for truck wheels only / ana Konc rpy3oBbix TONbKo

TROLL 2162
a“ M - uchwyt ciezarowy
- ostona
— pneumatyczny podnosnik kota
— monitor LCD
- syntezator mowy

— hamulec wrzeciona w miejscu niewywazenia
- opcjonalnie uchwyt osobowy

- adapter truck wheels
A3 _ hood
- pneumatic lift
— LCD monitor
- voice synthesizer
— brake of axle in place of unbalancing
- optional equipment: quick adapter

m — 3aXMM KOJec rpy30BbIX MaLUNH
— KOXYX Koneca
— MHEeBMATUYECKUI MOABEMHUK
— KK- moHuTOP
— CUHTE3aTop peun
— TOPMO3 B TOUYKe pa3banaHCUpoBKIY
— JonoNHUTENbHOE 0OOPYAOBaHNME: 3aXKIM KoJlec
MaLLUVH

1
|
L]
n
]
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Uniwersalny
uchwyt ciezarowy

2162C tylko do kot ciezarowych / for truck wheels only / gna konc rpy3oBbix TONbKo



WYWAZARKI CIEZAROWE DO KOt / TRUCK WHEEL BALANCING MACHINES /
BAJIAHCUPOBOY4HDIE CTEHAbI

TROLL 2322

m — uchwyt kot ciezarowych
— pneumatyczny podnosnik kofa
- wyswietlacz LCD
— opcjonalnie uchwyt két osobowch

- adapter truck wheels
A3 _ pneumatic lift

- LCD display

- optional equipment: quick adapter

m — 3a>KMM KOJeC rpy30BbiX MaLUVH
— MHEBMATUYECKUIN NOSBEMHUK
— CBET/ANOAHbIV YKa3aTeslb
— ponosiHuTeNIbHOe 060pyAOBaHNE:
3aXKMM Konec MallmH

Uniwersalny
uchwyt ciezarowy

2322C tylko do kot ciezarowych / for truck wheels only / ansa konc rpy3oBbix TonbKo

TROLL 2362L

m — uchwyt ciezarowy
- ostona
- pneumatyczny podnosnik kota
—monitor LCD

— syntezator mowy

— opcjonalnie uchwyt osobowy

— laserowy nastawnik i wskaznik
klejenia ciezarka

~

BlG: — adapter truck wheels
NAKY
; - hood
- pneumatic lift
— LCD monitor
- voice synthesizer
- optional equipment: quick adapter
— laser adjuster

“ — 3aXMM KOJeC rpy30BbIX MaLUUH
— KOXYX Koneca
— MHEeBMATNYECKUI NOABEMHUK
— KK- moHuTOP
— CUHTEe3aTop peun
— [OMONHUTENIbHOE 060pyfOBaHME:
3aXKMM Konec MallvH

—Jla3epHaA NINHENKa

Uniwersalny
uchwyt ciezarowy

2362LC tylko do kot ciezarowych / for truck wheels only / ana Konc rpy30BbIx TONIbKO
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MONTAZOWNICE DO KOt / TYRE CHANGERS / LINHOMOHTAKHbIE YCTPOUCTBA ’

Ola

Janka K

UNI-ROB

[

Janka KK

11



12

MONTAZOWNICE DO KOt / TYRE CHANGERS / LINHOMOHTAKHbIE YCTPOUCTBA ’

Montazownica UT 27
Truck tyre changer UT 27
LLInHomoHTaxkHOe ycTponcTso UT 27

Montazownica AT 26
Truck tyre changer AT 26
LLnHomoHTaxHoe ycTponcTeo AT 26

Montazownica UT 56
Truck tyre changer UT 56
LLinHomoHTaxkHoe ycTpouncTteo UT 56

Montazownica AT 56
Truck tyre changer AT 56
LLInHomoHTa»kHOe ycTpouncTso AT 56
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INFORMACJE / INFORMATION / UHOOPMAL A

Hydrauliczne urzadzenia do napraw obreczy koét

Urzadzenia przeznaczone sa do napraw obreczy stalowych i aluminiowych o Srednicach od 10 do 24 cali (w zaleznosci od wersji).

Naprawa obreczy wykonywana jest za pomocg sitownika hydraulicznego i odpowiednio dobranych i wyprofilowanych naktadek roboczych,
znajdujacych sie w wyposazeniu maszyny. Urzadzenie moze by¢ wyposazone w szybkomocujacy uchwyt hydrauliczny, umozliwiajacy
ustalenie potozenia i pewne zamocowanie naprawianej obreczy. Czynnosci naprawcze sg tatwe do wykonania, a ich czas nie przekracza
kilku minut. Naktadki robocze pozwalaja na naprawy uszkodzonej obreczy w dowolnym punkcie jej krzywizny. Urzadzenie posiada

przyrzad do lokalizacji deformacji obreczy, oraz tokarke.

DANE TECHNICZNE: PO-14s PO-20 PO-22/PO-22H* DIGITAL
zakres $rednic naprawianych obreczy do 24" do 24 cali do 24" do 26"

max cisnienie pompy hydraulicznej 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar
zasilanie elektryczne 3 x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3x400V 50Hz 3 x 400V/50Hz
moc silnika pompy hydraulicznej 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kw 1,5 kW

moc silnika napedu - 0,55 kW 0,55 kW 1,1 kW
gtosnosc urzadzenia <70 dBA <70 dBA <70 dBA <70 dBA

masa urzadzenia 160 kg 410 kg 450 kg 720 kg

Rim straightening machines

The machines are designed to repair the steel and alloy rims from 10 to 24 inches diameter. The machine’s main working parts are:
hydraulic cylinder and properly choosen working pads. Working pads are included in standard equipment. Actions of straightening
of rim is not complicated, moreover it takes only few minutes to do it. Working pads allow to repair the damaged rim in any point
of rim. The position of the rim is fixed by centering pads and flanche, which is seated on axle. There is 12 pieces of centering pads

in standard equipment.

TECHNICAL DATA: PO-14s PO-20 PO-22 /PO-22H* DIGITAL

the range of rims diameter do 24" 24" 24" 26"

max. hydraulic pump pressure 160 bar 160 bar 200 bar 200 bar
power supply 3 x 400V 50Hz 3 x 400V 50Hz 3 x 400V 50Hz 3 x 400V/50Hz
pump motor power 0,55 kW 0,55 kW 0,55 kW 1,5 kW

drive motor power = 0,55 kW 0,55 kW 1,1 kW

noise <70 dBA <70dBA <70 dBA <70 dBA
machine weight 160 kg 410 kg 450 kg 720 kg

CraHku gna PUXTObKU ANCKOB

CTaHOK nepesHayeH s PEMOHTA CTajlbHbIX M AWUTbIX AUCKOB OT 10 go 24 aoriMoB. MMaBHble pabouvie YacTu — FUAPaBIMYECKUN
UMAMHAEP W COOTBETCTBYOLWME paboune Haknagku. PuxTobKa AMCKOB OUYEHb MPOCTasi M BO3MOXHA [O COBEPLUEHVS B HECKOJKO
MUHYT. Pabouvie HaKNafKy pa3pellalnT PEMOHTUPOBATb AedEeKTHble AMCKa B MX No6OM Touke. MeCcTo HaxoXAeHus onpegenserca
MeXaHUYeCKMM [aTuMKOM 6UeHMs nocie 3aKpenneHra ANcKa Ha YHMBEepCanbHOM Kpyre (MOCaXeHOM Ha LWMMHAesNe CTaHKa) C MOMOLLbIo
COOTBETCTBYIOLLMX LIEHTPUPYIOWMX HAKNAAOK U KpenéxHbix 60onToB. CraHAapTHoe 060pyAoBaHWE CTaHKa - paboune yanvHeHus,

HaKnaZKy 1 12 COOTBETCTBYIOLLMX LIEHTPUPYIOLLMX HAKNAAOoK ANA Pa3HbIX AVAMETPOB LIeHTPabHbIX OTBEPCTHEN ANCKOB.

TEXHUYECKUE NMAPAMETPbI: PO-14s PO-20 PO-22 / PO-22H* DIGITAL
06BbEM AnamMeTpOoB ANCKA 24" 24 pronmoB 24 pronmoB 26 foimoB
MaKC. laBNeHVe r’mapaBanyeckoro Hacoca 160 6apos 160 6apos 200 6apos 200 6apos
NeKTponuTaHme 3x400 B 500 3x400 B 500 3x400 B 500 3 x400B 500y
MOLLHOCTb 3/1IeKTPOABMraTensa Hacoca 0,55 kB 0,55 kB 0,55 kB 1,5 kB
MOLLHOCTb 3N1eKTPOABUraTena npusoaa - 0,55 kB 0,55 kB 1,1 kKB
NMOCTOPOHHbIN LYM <70 obA <70 pbA <70 pbA <70 pbA
macca 160 kr 410 kr 450 kr 720 kr

* PO-22H z uchwytem hydraulicznym - PO-22H with hydraulic adapter - PO-22H ¢ rugpasnnyeckum 3axxumom



* PO-14s model bez tokarki, z napedem recznym

hand operated rim straightening machine.
Device isn't equipped a lathe

CTAaHOK PUXTOBKW ANCKOB — MOeJb C PyYHbIM MPUBOAOM

n 6ec TOKapcCKoro ﬂpI/ICI'IOCO6J16HI/I$I

{;41‘1411 J
b
/i

PROSTOWARKI / RIM STRAIGHTENING MACHINES / PUXTOBOYHbIE CTAHKIA

araihil
L

| pralkssionll [/ ‘.” PO-20
.

PO-DIGITAL

PO-22

PO-22H

* PO-22H z uchwytem hydraulicznym
PO-22H with hydraulic adapter
PO-22H c rugpaBnnyecknm 3a>kumom
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m Wywazarka TROLL WN-04 jest przeznaczona do dynamicznego wywazania watéw napedowych jedno-, dwu- i trzy-czescio-

wych w jednym cyklu pomiarowym.

Balancing machine TROLL WN-04 is destined for dynamic balancing of one-piece and two- or three- pieces propeler shafts

in one measuring cycle.

BanaHcupoBouHble cTeHabl TROLL WN-04 nepepHa3HauyeHHbIl AnA AUHAaMUYeCKOW 6GanaHCMPOBKMU LefbHbIX

N ABYX-UNn Tpex- HaCTHbIX BeAYyLWnxX BaslioB B OAHOM U3MEPUTENbHOM LUKUKNeE.

TROLL WN-04

Oferujemy takze wywazarki do watéw korbowych, wentylatoréw, rotoréw silnikéw elektrycznych oraz innych elementéw
wirujgcych. Maszyny wykonywane sg na zamowienia klientéw z uwzglednieniem parametréw i specyficznych cech

wywazanych podzespotéw.

We offer also balancers of cranckshafts, rotors of fans, rotors of electric motors or other rotational mechanical parts.

Machines are produced for customers orders with consideration parameters and specific features of balanced parts.

I'Ipe,qnaraeM TaKXxe 6aJ'|aHCI/|pOBO‘-IHbIe CTeHObl KOJIeHYaTblX BajlOB, POTOPOB BEHTUNATOPOB, POTOPOB

SNeKTpunvecknx aBuratenen UAN MHbIX BpawaknWnxca MexaHn4yeckunx yacTten. CTeHabl M3rotaBnMBaeTca Mo

3aKa3aMm KJIMEHTOB C YY4ETOM NapaMeTpoB 1 0cobeHHOCTEN 6aNaHCMPOBaHHbIX YacTen.

16



Uni-Trol

I

Uni-Trol

POLERKI / POLISHERS / MOJINPOBAJIbHbIE CTEHADbI

Urzadzenia stuzace do szlifowania i polerowania felg aluminiowych po wszelkiego rodzaju
uszkodzeniach i naprawach powierzchni zewnetrznej. Model PCLN to urzadzenie z automatycznym
sterowaniem ramienia roboczego oraz z wygodnym, uniwersalnym mocowaniem felgi
pozwalajacym na naprawe trudno dostepnych miejsc.

Machines for buffing aluminum rims after all kinds of damage and repair the exterior surface.
PCLN model is a device with automatic control working tool-arm and a comfortable,
universal chuck which allows fast clamping a rim.

N—
yHM_Tpon m YcTpoiicTBa Ans WANGOBaHUA 1 MOIMPOBaHMA aNlOMUHNEBBIX AWCKOB KOMeC Nocse NoBpexaeHni

N pemoHTax BHellHeln nosepxHocTn. Mogenb PCLN - yCcTpOMCTBO C aBTOMATUYECKUM KOHTPOsiemM

PRI

(L

pabouero xo6oTa 1yao6HON, YHUBEPCANIbHON YCTAaHOBKOW [MCKa.

rogIe=-rov

PLS PCLN
DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKWUE MAPAMETDI PLS PCLN
Zasilanie elektryczne Electric power INeKTpUYecke NuTaH1e 3x400V/50Hz 3x400V/50Hz
Mocssilnika napedu Engine power MolwHocTb aneKToaBUraTens 1,1kW 2,2kW
Maksymalna srednica Maximal diameter [HameTp Konéc 30 2%
naprawianych obreczy do: of polished rims to: P
Kteron o el Ynpasnenue recznie automannle
s s pabouum handly automaticly
ramieniem roboczym of working arm
x060ToM BPYUHyI0 ABTOMATHYECKM
Predkos¢ obrotowa silnika Engine revolution CKopocTb BpaLLeHus 3000 obr./min. (rpm) (060p./MuH.) | 2800 obr./min. (rpm) (060p./MuH.)
Wymiary (wys./szer./dtug.) Diamensions [abapuTbl 1200/880/1150 mm 1850/1620/1670 mm
Masa Mass Macca 130kg 390 kg

17



Uni-Trol m

Uni-Trol

Klucz elektryczny do két Multi stuzy do odkrecania i przykrecania srub i nakretek két samochodow
ciezarowych, autobuséw, pojazdéw budowlanych, rolniczych i wojskowych. Konstrukcja klucza Multi
dobrana jest przez producenta w taki sposdb, aby zapewni¢ optymalne potaczenie efektywnosci
pracy i niezawodnosci urzadzenia z bezpieczenstwem operatora. Wyposazenie standardowe:
nasadki udarowe 3szt. (27,30,32).

Electric impact wrench Multiis used for unscrew and screw a bolts and nuts of wheels trucks, buses,
construction vehicles, agricultural and military machines. Electric impact wrench Multi
allows optimally effective and reliable fasten wheels. Device is equipped 3 pcs sockets size
27, 30 and 32.

lalikoBépT Multi nepepHasHaueH AnNA OABUHTMBAHWA W 3aTArMBaHWA raek u 6GONTOB Konec
rpy30BblX MallblH, aBTOOYCOB, CENbCKOXO3ANCTBEHHbIX M BOEHHbIX MallblH. [allKoBEpT
rapaHTMpyeT OnNTMManbHO epPeKTUBHYIO 1N HALEXHYI0 PaboTy C Konecamy MallblH. YCTPOMCTBO
060pynoBaHHO CTaHAAPTHO 3 LWTyKaMU MONyNAPHbIX HacaAoKk pasmepa (27, 30 n 32).

18



Uni-Trol m

NITOWNICA / RIVETING MACHINE / KNEMNAJIbHAAA MALLUHA

Uni-Trol

Urzadzenie PUN-1 przeznaczone jest do nitowania oktadzin The PUN -1 device is destined for riveting of brake lin-
hamulcowych, stosowanych w pojazdach samochodowych nitami ings, used in motor vehicles with the help a tubular rivets: steel,
rurkowymi/stalowymi, mosieznymi, miedzianymi lub petnymi - alu- brass, copper or full-aluminium rivets. In the device is applied

miniowymi. Zrédtem napedu w urzadzeniu jest sitownik pneumatyczny an air servomotor as pneumatic drive controllable with pedal.

sterowany pedatem.

YHA-TPON  SHNNA

Yctpoicto MNYH-1 npefHa3HaueHo Ans KNENKM TOPMO3HbIX HAaK1aZoK aBTOMOOMEN C MOMOLLbI0 TPYOUaTbIX 3aKNEMNOK:

CTanbHbIX, TAaTYHHbIX, MEQHDbIX T/ MOJIHO-a/TIOMUHNEBDbIX 3aKnénok.B yCTpOIhCTBe I'IpI/IMEHHbIVI NHeBMaTUYECKINI cepBoaBuraesnb

yn paBJ'IEMbIIZ nepann.

DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKUE MAPAMETPbI PUN-1
Skok trzpienia roboczego Stroke of rivet header Xog pabouero ctepxHs 28 mm
Zasilanie pneumatyczne Air pressure supply [THeBMaTMyecKoe nuTaHune 7 do 10 bar
Cisnienie robocze Working pressure Pabouee faBnenue 4do7 bar
Gniazdo kowadetka Seat of anvil THe370 HaKoBanbHU ruchome / movable / nogBixHoe
Zakres temperatur pracy Range of working temperature VHTepsan pabounx Temneparyp 0°Cdo 40°C
Wymiary gabarytowe Dimensions [abapuTHble pa3mepbl 675x550%200 [mm]
Masa Mass Macca ~ 60k
Sila rozwijana przez urzadzenie Effective force Pabouas cuna 45kN (7 bar)
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PPS-5

Podnosnik niskiego podnoszenia / low rise lift / nogbEMHWK H3KOTO NOAHUMaHWA

PP-1 PP-11
Justyna Maciu$

Podnosnik punktowy / floor jack / nHeBmMaTuiecknii fomkpat

20
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DANE TECHNICZNE TECHNICAL DATA TEXHUYECKWUE MAPAMETPbI PD-2A
Nosnos¢ Load capacity [py30noAbEMHOCTD 4000 kg
Zasilanie elektryczne Electric power SMEKTPHYeCKas MOLLIHOCTD 3x400V/50Hz
Wysokos¢ w stanie spoczynku Min. hight MuH1manbHas Bbicota 90-110 mm
Wysokos¢ podnoszenia Lifting hight Bbicora nogHumaHua 1900 mm
Mas Mas Macca 640 kg
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Przyrzad zalecany do Stacji Kontroli Pojazdéw
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Uni-Trol N

Uni-Trol

YHU-TPON NN

Ostona do pompowania opon jest
elementem bezpieczenstwa, ktory
zabezpiecza operatora i otoczenie
przed skutkami pekniecia opony lub
felgi. Pekniecie moze wystapi¢ podczas
pompowania opony lub spuszczania
powietrza.

Cage for inflating of wheels safety
product which protect operator and
working area before effects explosion
of tyre or split rim. Explosion can be effect
a structural defects of tyre or rim and also
pumping over of wheel.

KneTka anisi HaKauMBaHUA Konec ABNAeTCA
NPOAYKTOM, KOTOPbIN 3alUKLIAEeT ornepaTopa
1 pabouyto nnowagb nepep sddekramm
B3pPbIBa LUNHbI 1IN MHOTOYaCTHOTO

ob6oga. MpuumrHoii B3pbiBa MOXET ObITb
CTPYKTYpPHbIN AedeKT WiHbl nnv 06043,

a TaKXKe nNepekayka Koneca.
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Dodatkowe wyposazenie / Additional equipment / lo6oBouHOe 060pyaoBaHmne

Inflator IFL-25 / Dopetniacz powietrza P-7A / Kaseta na cigzarki /
Inflator IFL-25 / Portable inflating tank P-7A / casette-shelf for weights/
NHdnatop IFL-25 anA yaapHoO Hakaukm Konec MNepeHOCHbIN pecrBep ANA nofgkavkm konec P-7A nosika AnA rpy3nkos

max. Srednica 960 mm
max. diameter 960 mm
MakKc. guameTtp 960 mm

s

Rozpieracz opon R-1/
Mechanical expander of tyres R-1/
Pacnupatenb wuH R-1

Nacinarka do opon
PSO 15

Wanna wulkanizatorska PNEUBAD-1 / Leakproof tester PNEUBAD-1 /
Tectep nnotHocTn kKonec PNEUBAD-1

Cegi C-1/ Pliers C-1 / Knewm-monotok C-1 Cyrkiel C-2/ tyzka wulkanizatorska L-1/
Rim width calliper C-2 / Lever L-1/JToxka L-1
24 N3mepuTtens wunpurHbl gucka C-2



GWARANCJA
W przypadku wywazarek 24 miesigce od daty zakupu. W przypadku innych wyrobéw 12 miesiecy gwarancji.

2

OPAKOWANIA
Maszyny i urzadzenia sprzedawane sg bez dodatkowych opakowari transportowych. Na zyczenie odbiorcy maszyny moga by¢ odptatanie pakowane na
palecie i zabudowane pudtem kartonowym bez dna lub zafoliowane.

DOSTAWA
Mozliwa dostawa do zakfadu Klienta.

SERWIS
Zapewniamy wiasny serwis gwarancyjny w ciagu maksimum 72 godzin od daty zgfoszenia usterki.
(zesci zamienne wysylamy w ciagu 24 godzin.

SZKOLENIE
Kazdorazowo przy odbiorze zakupionych maszyn.

WARUNKI ZAPLATY
Przelew bankowy na konto firmy UNI-TROL lub zaptata gotéwka w kasie firmy przy odbiorze wyrobéw.
Sprzeda? leasingowa- za posrednictwem dowolnego towarzystwa leasingowego.

ZAPEWNIAMY
Bardzo dobra jakos¢, krétkie terminy realizacji zaméwienia, sprawny i szybki serwis oraz atrakcyjne ceny naszych wyrobow.

) =K

N /

Ze wzgledu na nieustanny rozwdj produktéw, zastrzegamy sobie prawo do nieznacznych zmian w specyfikacji urzqdzer
oraz ich wyglqdzie. / Due to the continual product development, we reserve the right to implement

minor changes in the specifications of the products and their design. / B cea3u ¢ nocmosaHHeIM pazgumuem npooykmos,
Mbl ocmassisem 3a coboli Npaso HA He3Ha4YUMesbHble U3MeHeHUA Ux 0Uu3aliHa u 86e0eHUs COOMeemcmayoujux
usMeHeHUll 8 UX MexHUYeCKUX cheyugpuKkayuax.




NI-TROL

Uni-trol produkuje od 1988 r. maszyny i urzagdzenia do obstugi két pojazdéw.
W naszej nowoczesnej fabryce w Warszawie produkujemy wyroby oparte
na wilasnych, oryginalnych rozwigzaniach konstrukcyjnych. Wieloletnie
doswiadczenie zawodowe naszych pracownikéw oraz stosowane procesy
technologiczne gwarantujg wysoka jakosc i trwatos¢ naszych produktow.

Uni-Trol, since its establishmentin 1988 has been producing machinery and
equipment to handle the vehicle wheels. In our modern factory in Warsaw
we produce products on our own original design solutions. Many years of
experience of our employees and processes used, ensure the high quality
and durability of our products.

Uni-Tpon BbinyckaeT ¢ 1988 roga ctaHKM 1 obopyaoBaHme Ana TEXHUYECKOTo
06CnyXnBaHMA Konec TPaHCMOPTHbIX CPeacTB. B Hawem coBpemeHHOM
3aBofe B BaplwaBe npou3BoaumM NpPoOAyKTbl Ha OCHOBE COOCTBEHHDIX
OPUIMHANbHbIX AW3aNHEPCKNX peweHnn. MHOroneTHMM onbIT Hawmx
COTPYAHNKOB U UCMOJb3yeMble MPOLECChbl, 06ecneyatoT BbICOKOE KauecTBO
N NPOYHOCTb HaLLbIX NPOAYKTOB.

UNI-TROL Sp. z 0.0.

UNI-TROL CO. LTD.

ul. Estrady 56

01-932 Warszawa POLAND

Zaktad Produkcyjny i Salon Sprzedazy

Manufacturing Plant and Store

tel./fax: +48 (22) 817 94 22 Dystrybutor
8349013
83490 14

www.unitrol.pl

www.unitrol.eu

e-mail: office@unitrol.pl




